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2

2.1

2.2

Vorbereitung

Lesen Sie sich diese Anleitung sorgfaltig durch und folgen Sie den Applikations-
empfehlungen Schritt fir Schritt. Fiir Hinweise und Erlduterungen stehen wir Ih-
nen gerne zur Verfiigung, Kontaktdaten finden Sie auf der Riickseite dieses
Handbuchs.

Sicherheitshinweise

Das Bosch Motorsport-ABS ist flr den Einsatz durch Fachleute entwickelt worden
und setzt vertiefte Kenntnisse von Kfz-Technik und Erfahrung im Motorsport vo-
raus. Der Einsatz des Systems ist nicht ohne Risiken.

Der Kaufer verpflichtet sich, das System nur im Rahmen des Motor-Rennsportes
einzusetzen und nicht im &ffentlichen StraBenverkehr. Fiir die Zuverlassigkeit des
Systems im &ffentlichen StraBenverkehr tbernehmen wir keine Gewahr. Erfolgt
ein Einsatz des Systems im offentlichen StraBenverkehr, so Gibernehmen wir kei-
nerlei Gewdhr oder Haftung fiir Schaden.

Alle Systemkomponenten sind aufeinander abgestimmt und dirfen nicht ohne
unsere ausdrickliche Zustimmung gegen ahnliche Komponenten getauscht wer-
den. Eine einwandfreie und uneingeschrénkte Funktion des Systems kann sonst
nicht sichergestellt werden.

Die Einhaltung der von Bosch Motorsport vorgeschriebenen Montagevorgaben
(siehe Kapitel Montage der Komponenten [ 19]) ist fiir eine fehlerfreie System-

funktion erforderlich. Dazu zahlt vorrangig die Montage der Funktionskontroll-
leuchte (SILA) im Sichtfeld des Fahrers.

ABS im Motorsport

Die ABS-Funktion stellt immer einen Kompromiss aus Fahrbarkeit und Bremswir-
kung dar. In Serienfahrzeugen wird groBter Wert auf Fahrbarkeit gelegt. Das ABS
soll das Serienfahrzeug unter allen Umstéanden und bei allen denkbaren Fahr-
bahnbedingungen mandvrierfahig halten.

A

Bremswirkung Arbeitsbereich
Motorsport ABS

Arbeitsbereich
Serien ABS

Fahrbarkeit

Bosch Motorsport

ABS M4 Handbuch 5/62



2 | Vorbereitung

2.3

24

Fir den Motorsporteinsatz wird dieser Kompromiss in Richtung Bremswirkung
verschoben, da erfahrene Piloten ein leicht instabiles Fahrzeug immer noch be-
herrschen. Daraus resultieren in Verbindung mit anderen Reifenkonstruktionen
und mehr Abtrieb méglicherweise hohere Bremsverzégerungen. Um unter-
schiedlichen Fahrwerksabstimmungen und Reifen Rechnung zu tragen, wurden
im ABS M4 neun Reglerabstimmungen hinterlegt. Sie unterscheiden sich unterei-
nander hinsichtlich Regelungsbeginn und Regelungsverlauf. Der Fahrer kann so
die fur sein Fahrzeug optimale Reglerabstimmung auswahlen. Daruber hinaus
bietet das ABS M4 die Mdglichkeit, zwei fahrzeugindividuelle Reglerabstimmun-
gen zu hinterlegen. Fiir Abstimmungsfahrten lasst sich die ABS-Funktion separat
deaktivieren, wobei jedoch alle ABS-Sensorsignale weiterhin tibertragen und ver-
arbeitet werden.

Arbeitsweise

Das ABS M4 eignet sich fuir Fahrzeuge mit Front-, Heck- oder Allradantrieb. Es
basiert auf einem Serien-ABS und wurde in mehrjdhriger Entwicklungsarbeit an
die speziellen Anforderungen im Motorsport angepasst.

Das ABS |ost die Bremse eines blockierten Rades, bis dieses sich wieder dreht. So
bleibt jedes Rad im optimalen Schlupfbereich und die gréBtmaogliche Verzoge-
rung wird erzielt.

Dazu werden permanent alle Raddrehgeschwindigkeiten gemessen und mit den
vom System prognostizierten Raddrehgeschwindigkeiten verglichen. Ubersteigt
die Differenz zwischen tatsachlicher und erwarteter Raddrehgeschwindigkeit ei-
nen definierten Wert, dann greift die ABS-Regelung ein. Elektrisch betriebene
Kolbenpumpen férdern dabei Bremsflissigkeit von der Bremszange zurtick in
den Hauptbremszylinder. Der Druck in der Bremszange sinkt, das Rad dreht sich
wieder. Dieses Zurtickfordern der Bremsflussigkeit ist an Gerduschen erkennbar
und an der Reaktion des Bremspedals flihlbar. Die Senkung des Bremsdruckes
endet in dem Augenblick, in dem sich das Rad wieder dreht; der Regelkreis be-
ginnt erneut. Die Regelung arbeitet radindividuell.

Funktionen

Standard ABS Skala Alternative ABS Skala

Hinweis: Im folgenden Text wird nur auf die Standard ABS Skala Bezug genom-
men! Die Alternative Skala wird nur fur DF11S, 1 Mbaut verwendet.

Ist Ihr ABS M4 auf der Reglerposition 1 ausgeschaltet, kdnnen Sie die alternative
ABS Skala verwenden.

6/62
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= Neun Regelungscharakteristiken, per Drehschalter im Cockpit anwahlbar

(Pos. 1 bis 9)

Per Drehschalter im Cockpit kann der Fahrer zwischen neun unterschiedlich
vorprogrammierten Reglerabstimmungen wéhlen. Bei der Standard ABS-Ska-
la beginnend mit Schalterposition 1 fur die sanfteste Reglercharakteristik, wie
sie beispielweise bei starkem Regen erforderlich ist, wird das Ansprechverhal-
ten von Position zu Position immer direkter, bis schlieBlich bei Schalterpositi-
on 9 die progressivste Wirkung erreicht ist. So lasst sich das ABS M4 vom
Fahrer jederzeit optimal auf Fahrzeug, Strecke und Witterung einstellen.
Bemerkung: Die jeweils progressivste Bremscharakteristik ist nicht zwingend
die, die zu den besten Rundenzeiten flhrt. Dazu tragt diejenige Charakteristik
am meisten bei, mit der sich der Fahrer am wohlsten fuhilt.

Zwei individuelle Regelungscharakteristiken speicherbar (Pos. 10 und 11)

Die Schalterpositionen 10 und 11 sind mit einer Kopie von Pos. 9 vorbedatet,
lassen sich jedoch von Bosch-Ingenieuren fir kundenindividuelle Applikatio-
nen Uberschreiben.

ABS-Funktionen fiir Abstimmungsfahrten deaktivierbar (Pos. 12)
Schalterposition 12 deaktiviert die ABS-Funktion. Dies kann fir Abstim-
mungsfahrten sehr hilfreich sein, z.B. zur Abstimmung des Waagebalkens der
Bremse. Alle ABS-Sensorsignale werden in Position 12 weiterhin generiert
und Ubertragen.

Bei dem Warm Up Prozess empfehlen wir Pos. 12 einzustellen. Ab dem Soft-
warestand V1017 (verfligbar ab Herbst 2015) erfolgt kein Fehlereintrag mehr.
Bemerkung: Bei deaktiviertem ABS (Drehschalter auf 12) leuchtet die ABS-
Kontrollleuchte.

Messung der Fahrzeugdynamik

Motorsportfahrzeuge erlauben aufgrund angepasster Fahrwerke und Reifen
deutlich héhere Langs- und Querbeschleunigungen als Serienfahrzeuge.
Dementsprechend spater sollte auch das ABS regelnd eingreifen. Unsere ABS
M4-Sensoren messen permanent Fahrzeugdrehrate und -beschleunigung so-
wie den Druck des vorderen Bremskreises. Die Messwerte der Fahrzeugbe-
schleunigung und des Drucks am vorderen Bremskreis stiitzen die ABS-Re-
gelalgorithmen.

Software zur Programmierung und Diagnose

Jedes ABS M4-Paket wird vor der Auslieferung mit Ihren fahrzeugindividuel-
len Daten, wie z.B. Fahrzeugmasse, Radstand, Spurweite, Abrollumfang etc.
vorprogrammiert. Sollten sich die Fahrzeugdaten einmal dndern, so kann die
Systemabstimmung anhand der RaceABS Diagnosesoftware entsprechend
angepasst werden. Sie finden die dazu erforderliche Software als kostenlosen
Download auf unserer Internetseite unter www.bosch-motorsport.de.

Kommunikation zwischen ABS M4 und Laptop
Als Kommunikationsschnittstelle zwischen ABS M4 und Laptop wird die MSA
Box II von Bosch Motorsport eingesetzt.

= Die Software verfligt Uber weitere Funktionen:

— System-Funktionstest
Mit dem System-Funktionstest kann die Funktionstlichtigkeit und fachge-
rechte Montage aller Komponenten diagnostiziert werden, ohne das
Fahrzeug zu bewegen.

Bosch Motorsport
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— Auslesen des Fehlerspeichers
Ein Komponentenausfall wird durch das Aufleuchten der Kontrollleuchte
angezeigt und im Fehlerspeicher eingetragen. Der Fehlereintrag lasst sich
auslesen, analysieren und wieder 16schen.

— Entliftungshilfe (Repair Bleeding Wizzard)
Die Entliftungshilfe fihrt Sie Schritt fir Schritt durch die Anleitung zur
Entliftung des Hydraulikaggregates. Siehe Kapitel Entliftungshilfe
[ 34].

= Anschlussmdglichkeit fiir Datenlogger und Display

Ein Datenlogger (z.B. C 50 von Bosch Motorsport) kann an den ABS-Kabel-
baum Uber CAN angeschlossen werden. Auf dem CAN-Bus kdnnen Raddreh-
zahlen und andere MessgroBen des Systems abgegriffen werden. Alle CAN-
Botschaften des ABS M4 lassen sich mit jedem programmierbaren, CAN-fahi-
gen Display (z.B. DDU 7 von Bosch Motorsport) anzeigen.

System Uber Schalter im Cockpit an-/ausschalten
Das ABS M4 kann durch einmaliges Betdtigen des Schalters ON/OFF im
Cockpit an bzw. ausgeschaltet werden.

System Uber Schalter im Cockpit zurlicksetzen

Das ABS M4 kann mit dem Schalter ON/OFF im Cockpit zurlickgesetzt wer-
den. Dazu Bewegen Sie den Schalter in die Position OFF und anschlieBend
gleich wieder zur Position ON.

8/62
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3 Technische Daten

Mechanische Daten

Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat

Seriengehause, staub- und feuchtigkeitsge-
schiitzt

Vibrationsgedampfte Platinen
38-poliger Stecker

2 Hydraulikventile pro Rad

2 Bremskreise (Vorder- und Hinterachse)
2 Hydraulik-Hochdruckpumpen

2 Hydraulikspeicher mit je 3 cm® Volumen

Standardanschliisse 2 x Hauptzylinder M12x1
4 x Bremszylinder M10x1

MaBe 125 x 80, 3 x 129,6 mm

Gewicht Ca. 1850¢g

Betriebstemperatur -30 bis 130°C

Max. StoBbelastung 50g < 6 ms

Elektrische Daten

Allgemein

Versorgungsspannung 8 -16V, max. 26 V fir 5 min
Max. Spannung 35V fir 200 ms

Energiebedarf 8 W Standby, 230 W im Betrieb
Eingdnge

4 Raddrehzahlen DF11
Bremsdruck Vorderachsbremskreis

Langsbeschleunigung, Querbeschleunigung,
Drehrate

9 Regelungsabstimmungen applizierbar fir
OEMs (Pos. 1-9)

2 Regelungsabstimmungen applizierbar fir
Teams (Pos. 10 u. 11)

ABS-Funktion deaktivierbar (Pos. 12)
Bremslichtschalter

Ausgange

Kontrollleuchte (SILA)
Kommunikation

CAN-Schnittstelle

Bosch Motorsport
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3| Technische Daten

Paketumfang und Gewichte

Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat
Drucksensor
Drehraten-/Beschleunigungssensor
Drehfunktionsschalter 12-stufig

4 Raddrehzahlsensoren DF11 Standard
Kontrollleuchte (SILA)

Fahrzeugspezifischer Kabelbaum mit Motor-

sportsteckern

Clubsport Kabelbaum

Montage- und Dampferplatten
Montageplatte fir Hydraulikaggregat

Optionales Zubehor

Datenlogger C 50

Datenlogger C 60

Display DDU 7
Kommunikations-Schnittstelle MSA Box II
Raddrehzahl-Signalweiche

4-fach mit 2 Motorsport-Steckern

4-fach mit 1 Motorsport-Stecker

Porsche 991 mit 1 Motorsport-Stecker

Einsatzgebiet

ABS fiir Rennsportfahrzeuge mit Frontantrieb,

Heckantrieb oder Allradantrieb

Teilenummern

ABS M4-Paket 1 (inkl. Kabelbaum mit Motor-

Ca.1.850¢g
Ca.40 g
Ca. 60 g
Ca.50¢
Ca.450¢g
Ca.50¢g

Je nach Ausflihrung

Ca. 1500 g
Ca.80¢
Ca.210g

F 02U V01 164-01
F 02U VOO 875-03
F 02U V01 130-04
F 02U V0O 327-02

F 02U V0O 203-03

F 02U V0O 335-03
F 02U V01 928-01

F 02U V0O 289-01

sportsteckern, individuelles Layout nach Kun-
denanforderung, Raddrehzahlsensoren mit Seri-
ensteckern)

ABS M4-Paket 2 (inkl. Kabelbaum mit Motor- F 02U V00 290-01
sportsteckern, individuelles Layout nach Kun-

denanforderung, Raddrehzahlsensoren mit Mo-

torsport-Steckern)

10/ 62 ABS M4 Handbuch Bosch Motorsport
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ABS M4-Paket Clubsport (inkl. Kabelbaum mit 1 MBaud:
Motorsportsteckern, Raddrehzahlsensoren mit £ 05 01 289-49 (DF11S)

Serien-Steckern
) F 02U V0O 543-13 (for DF11i)

500 kBaud:
F 02U V01 289-48 (DF11S)
F 02U V0O 543-12 (for DF11i)

Bosch Motorsport ABS M4 Handbuch 11/62
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4 Anpassung an Ihr Fahrzeug

Physikalische Fahrzeugdaten

Fir die bestmogliche Brems-Performance wird jedes Bremssystem von uns indivi-
duell auf das Fahrzeug abgestimmt, in dem es eingesetzt wird. Dazu program-
mieren wir vor der Auslieferung einige Daten wie z.B. Fahrzeuggewicht, Radum-
fang und Radgewicht in das System ein, die dem System als Berechnungsgrund-
lage dienen. Ein Formular zum Eintragen Ihrer Fahrzeugdaten finden Sie unter
www.bosch-motorsport.de.

Kabelbaum

Jedes ABS-System wird mit einem Kabelbaum ausgeliefert, den wir speziell nach
den Anforderungen des Kunden erstellen.

Zu jedem Clubsport ABS-System gibt es einen dazugehdrigen Kabelbaum, der
nicht kundenspezifisch angepasst wird. Siehe Kabelbaum-Layout Clubsport
[+ 59].

Systemumgebung und daraus resultierende Konsequenzen

Wird das ABS-System als autarkes Stand-alone-System eingesetzt? Oder
wird es mit einem Steuergerit vernetzt?

Wird es mit einem Serien-Steuergerat vernetzt, dann empfehlen wir aus Griinden
der Kompatibilitdt die Verwendung eines Drehraten-/Beschleunigungssensors
mit einer CAN-Rate von 500 kBaud/s.

Wird es mit einem Motorsport-Steuergerat vernetzt oder als autarkes Stand-alo-
ne-System verwendet, dann empfehlen wir die Verwendung eines Drehraten-/
Beschleunigungssensors mit einer CAN-Rate von 1 MBaud/s. Diese Variante ver-
fugt Gber einen gréBeren Messbereich.

War oder ist das Fahrzeug bereits mit einem ABS-System ausgeriistet? Han-
delt es sich dabei um ein élteres ABS-System?

Das ABS M4 bendtigt fiir den Betrieb Signale von differenziellen Doppelhallsen-
soren, z.B. Bosch DF11 oder vergleichbare. Derartige Sensoren werden in neueren
Fahrzeugen fiir ABS und ESP® eingesetzt und kdnnen fiir das ABS M4 ibernom-
men werden. Die Signalpegel herkdmmlicher Drehzahlsensoren, die z.B. bei alte-
ren Serien-ABS-Systemen eingesetzt werden, sind mit dem ABS M4 nicht kompa-
tibel; sie kdnnen als Signallieferanten nicht Glbernommen werden.

Verfugt Ihr Fahrzeug Uber ein dlteres ABS-System, dann mussen die alten Radd-
rehzahlsensoren entfernt und gegen die im Paket enthaltenen ersetzt werden,
um das ABS M4 benutzen zu kdnnen.

Wird Ihr Fahrzeug erstmalig mit einem ABS-System ausgestattet, dann bendtigen
Sie eventuell fiir jedes Rad ein Inkrementenrad und einen Sensorhalter zur Erfas-

sung der Raddrehzahlen. Bitte beachten Sie die Einbaulage der Raddrehzahlsen-

soren.

Sollen die Raddrehzahlsignale auch anderen Steuergeriten als Information
zur Verfiigung gestellt werden?

12 /62
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Wir haben eine Raddrehzahl-Signalweiche entwickelt, die die Signale der Radd-
rehzahlsensoren so aufbereitet, dass sie auch von peripheren Motorsteuergera-
ten und Datenerfassungssystemen verarbeitet werden kénnen. Sie liefert ein Ein-
gangssignal, wie im Schaubild in Kapitel Raddrehzahl-Signalweiche [ 17] dar-
gestellt. Dieses Modul kann fiir Traktionskontrolle, Display und Getriebe genutzt
werden. Bestellinformationen siehe Raddrehzahl-Signalweiche [ 17].

Bosch Motorsport ABS M4 Handbuch 13/62
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5 Paketumfang

5.1 Das ABS M4-Paket 1

5.2

Im ABS M4-Paket 1 mit der Teilenummer F 02U VOO 289-01 ist immer ein Kabel-
baum enthalten. Das ABS M4-Paket 1 umfasst folgende Komponenten, die auch
einzeln als Ersatzteile bezogen werden kdnnen (Hydraulikaggregat nur im Aus-
tausch):

Bezeichnung Teilenummer

Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat Standard (fiir DF11S-Raddrehzahlsen-
soren): F 02U V0O 866-01

Alternativ (fir DF11i-Raddrehzahlsen-
soren): F 02U 002 487-01

Montageplatte fir Hydraulikaggregat mit 0 265 Y44 520-01

Anbausteuergerat
Bremsdrucksensor 0 261 B08 072-08
4 Raddrehzahlsensoren DF11S 0 265 008 022
0 265 007 871 (altes Modell)
Drehraten-/Beschleunigungssensor Standard: 1 MBaud/s 0 265 005 838

Alternativ: 500 kBaud/s
F 02U V0O 049-02

Dampferplatte fur Drehraten-/Beschleu- 1 271 032 390
nigungssensor

Dreh-Funktionsschalter 12-stufig F 02U V0O 111-03
Kontrollleuchte (SILA) inkl. Steuerungs-  Glihbirne: F 02U V00 112-01
elektronik LED: F 02U VOO 112-02

inkl. Kabelbaum mit Motorsportsteckern, Ahnlich wie Anschlussplan
individuelles Layout nach Kundenanfor- F 02U S00 043-09, siehe Anschluss-
derung, Raddrehzahlsensoren mit Serien- plan ABS M4 [ 54]

steckern

Das ABS M4-Paket 2

Das ABS M4-Paket 2 mit der Teilenummer F 02U V00 290-01 umfasst alle Kom-
ponenten von Paket 1, enthalt aber einen anderen Kabelbaum:

Bezeichnung Teilenummer

wie Paket 1, abweichend jedoch Radd-  Ahnlich wie Anschlussplan
rehzahlsensoren mit Motorsportsteckern F 02U SO0 043-09, siehe Anschluss-
plan ABS M4 [ 54]
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5.3 Das ABS M4-Paket Clubsport

Von dem ABS M4-Paket Clubsport sind mehrere Varianten erhéltlich, mit den

5.4

Teilenummern:

Bezeichnung
ABS M4 Kit Clubsport (1 MBaud, DF11S)

ABS M4 Kit Clubsport (500 kBaud,
DF115S)

ABS M4 Kit Clubsport (1 MBaud, for
DF11i)

ABS M4 Kit Clubsport (500 kBaud, for
DF11i)

Teilenummer
F 02U V01 289-49
F 02U VO1 289-48

F 02U VOO 543-13

F 02U VOO 543-12

Das ABS M4-Paket Clubsport umfasst alle Komponenten von Paket 1, abwei-
chend aber einen anderen unverdnderbaren Kabelbaum. StandardmaBig enthalt
der Kabelbaum einen 60 Ohm Abschlusswiderstand, der kundenspezifisch durch
einen 120 Ohm ersetzt oder ganz entfernt werden kann, siehe Anschlussplan

ABS M4 Clubsport [+ 57].

Steckertbersicht ABS M4-Paket 1

Das ABS M4-Paket 1 mit der Teilenummer F 02U V0O 289-01 umfasst folgende
Stecker, die auch einzeln als Ersatzteile bezogen werden kdnnen:

Anschlussstecker fiir

Anbausteuergerat-Anschlussstecker

Bremsdrucksensor

Kompakt 3-polig
Dreh-Funktionsschalter 12-stufig
ASL 006-05SE-HE
Kontrollleuchte SILA

ASL 006-05SA-HE
Raddrehzahlsensor

Tyco 2-polig
Drehraten-/Beschleunigungssensor
Tyco 4-polig

Diagnosestecker K-line

AS 012-35 SN

Teilenummer

Standard:
Abgang oben F 02U B00 238-01
Abgang oben 90° F 02U B0O 238-01

Alternativ:
Abgang unten F 02U B00 237-01
Abgang unten 90° F 02U B0O 237-01

D 261 205 335-01

F 02U 000 230-01

F 02U 000 226-01

F 02U B0OO 241-01

F 02U B0O 435-01

F 02U 000 258-01

Bosch Motorsport
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5.5

5.6

Anschlussstecker fiir Teilenummer
Raddrehzahl-Signalweiche ABS-seitig F 02U 000 443-01
AS 612-35 SN

Briickenstecker bei Kabelbaum ohne F 02U BOO 304-01
Raddrehzahlmodul Oder

AS 112-35 PN F 02U 000 354-01
Datenlogger Intersection F 02U 000 229-01

ASL 006-05SD HE

Gegensteckeribersicht ABS M4-Paket 1

Anschlussstecker fiir Teilenummer

Bremsdrucksensor D 261 205 335-01
Dreh-Funktionsschalter 12-stufig F 02U 000 230-01
Kontrollleuchte SILA F 02U 000 226-01
Raddrehzahlsensor F 02U B0O 241-01
Drehraten-/Beschleunigungssensor F 02U B0O 435-01

Steckertlbersicht ABS M4-Paket 2

Das ABS M4-Paket 2 mit der Teilenummer F 02U V00 290-01 umfasst alle Stecker
des Pakets 1, abweichend aber einen anderen Stecker fiir die Raddrehzahlsenso-
ren:

Anschlussstecker fiir Teilenummer
Kabelbaum-seitig F 02U 000 342-01
ASL 106-05PN-HE

Sensor-seitig F 02U 000 416-01

ASL 606-05SN-HE

Steckertbersicht ABS M4-Paket Clubsport

Das ABS M4-Paket Clubsport mit den Teilenummern F 02U V01 289-49, F 02U
V01 289-48, F 02U V0O 543-13 oder F 02U V0O 543-12 umfassen alle Stecker des
Pakets 1, abweichend aber die Kodierstecker:

Anschlussstecker fiir Teilenummer

Kodierstecker CAN Kabelbaum-seitig F 02U BOO 246-01

Super Seal 2-polig

Kodierstecker CAN mit 60 Ohm Wider- F 02U B00 247-01
stand

Super Seal 2-polig

16 / 62

ABS M4 Handbuch Bosch Motorsport



Optionen | 6

6

6.1

6.1.1

6.1.2

Optionen

Im Folgenden wird das optionale Zubehor vorgestellt, welches nicht im Paket
enthalten ist.

Hardware

Kommunikationsschnittstelle MSA Box II

Die Kommunikation zwischen Fahrzeug und Laptop erfolgt Giber die MSA Box II.
Sie verfigt Gber einen USB-Stecker zum Laptop und einen Motorsportstecker zur
Diagnoseschnittstelle des ABS M4-Kabelbaumes. Die Kommunikation erfolgt via
K-line.

Bezeichnung Teilenummer
MSA Box II F 02U V0O 327-03

Raddrehzahl-Signalweiche

Das ABS M4 von Bosch Motorsport benétigt zur Funktion speziell aufbereitete
Raddrehzahlsignale, welche ausschlieBlich von aktiven Drehzahlsensoren wie z.B.
der Bosch DF11-Familie geliefert werden. Derartige Sensoren werden in aktuellen
ABS- und ESP®-Systemen eingesetzt. Die im ABS M4-Paket enthaltenen vier
Drehzahlsensoren entsprechen dieser Klassifizierung. Der Signalpegel herkdmm-
licher Drehzahlsensoren, wie sie z.B. bei alteren Serien-ABS Verwendung finden,
ist mit dem ABS M4 nicht kompatibel; sie kdnnen als Signallieferanten nicht
Ubernommen werden. Es handelt sich um ein ,Open Collector” Signal, das die
Spannung am ECU-Eingang mit jeder Flanke auf Masse zieht.

Bosch Motorsport hat eine Raddrehzahl-Signalweiche entwickelt, die die Signale
der Raddrehzahlsensoren so aufbereitet, dass sie auch von peripheren Motor-
steuergeraten und Datenerfassungssystemen verarbeitet werden kénnen. Dieses
Modul ist z.B. zur Geschwindigkeitsmessung oder Traktionskontrolle etc. erhalt-
lich.

Die Signale der verschiedenen Raddrehzahl-Signalweichen:

Signaleingang Signalausgang

F 02U VOO 203-03 14 mA Ux v

F 02U V0O 335-03 | | | |
7 mA ov

F 02U V01 928-01 14 mA l_l I_I 14 mA I_l |_|
7 mA 7 mA

Bezeichnung Teilenummer

Raddrehzahl-Signalweiche 4-fach mit einem Motor- F 02U V0O 335-03
sport-Stecker

Raddrehzahl-Signalweiche 4-fach mit zwei Motorsport- F 02U VOO 203-03
Steckern

Raddrehzahl-Signalweiche Porsche 991 mit einem Mo- F 02U V01 928-01
torsport-Stecker

Bosch Motorsport
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M Die Version der Raddrehzahl-Signalweiche mit lediglich einem

Stecker kann nicht ohne Anpassungen an dem Standard-Kabel-
baum angeschlossen werden.

6.1.3

6.1.4

6.2

Datenlogger C 50/C 60

Alle ABS M4-Daten konnen auf einem CAN-fahigen Datenlogger gespeichert
werden. Wir empfehlen zur Speicherung von ABS M4-Daten unsere Datenlogger
C 50/C 60.

Zur Analyse aufgezeichneter CAN-Daten stellt Bosch Motorsport ein standardi-

siertes CAN-Protokoll im DBC-Format zur Verfligung. Eine reduzierte Version des
ABS_M4.dbc kénnen Sie unter www.bosch-motorsport.de downloaden.

Bezeichnung Teilenummer
Data Logger C 50 F 02U V01 164-04
Data Logger C 60 F 02U V0O 875-03
Display DDU 7

Das Display DDU 7 verfligt Giber einen internen Speicher mit einer Kapazitdt von
2 GB und kann einen externen Datenspeicher ersetzen. Daher benétigen Sie bei
Verwendung des DDU 7 keinen zusatzlichen Datenlogger C50/C60.
Bezeichnung Teilenummer

Display DDU 7 F 02U V01 130-04

Moglichkeiten fur Fahrzeugsystemauslegung

Fir Ihre Fahrzeugauslegung kdnnen Sie bei uns Steuergerat, Display und Power-
box einzeln oder als MS 6 Power Package erhalten, siehe www.bosch-motor-
sport.de.
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/A Vorsicht

7 Montage der Komponenten

7.1 Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat

oben

o Anbausteuergerat mit Magnetventilen e VL = Bremszylinder vorne links
o HL = Bremszylinder hinten links o HZ1 = Hauptzylinder vorne
o HR = Bremszylinder hinten rechts o HZ2 = Hauptzylinder hinten
o VR = Bremszylinder vorne rechts e Anschlussstecker

Auslaufen der Fliissigkeit vermeiden.

Das Hydraulikaggregat wird vor der Auslieferung an den Kun-
den mit Bremsfliissigkeit vorbefiillt. Achten Sie bei der Monta-
ge darauf, dass diese Bremsfliissigkeit nicht auslauft.

Das Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat hat sechs hydraulische Anschlisse:
zwei fur die beiden Hauptzylinder (je einer fur die Vorderachse und die Hinter-
achse) und vier flr die Bremszylinder.

Montieren Sie das Hydraulikaggregat so, dass die Anschlisse flr die Bremszylin-
der nach oben zeigen. Das erleichtert Ihnen die Entliftung der Bremsanlage.
Montieren Sie das Hydraulikaggregat Gber Silentblécke schwingungsentkoppelt
auf der im Paket enthaltenen Montageplatte. Die Befestigung erfolgt durch drei
M6 Schraubgewinde an der Unterseite des Gehduses. Zwischen der Montage-
platte und dem Fahrzeugboden sollten ca. 10 mm Abstand eingehalten werden.
Das erleichtert Ihnen das Offnen und SchlieBen der Steckverbindung.

Bosch Motorsport
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M Beachten Sie beim Montieren Folgendes:

Bei Montage beachten, dass die Anschliisse fiir die Bremszylin-
der nach oben zeigen.

Schwingungsentkoppelt montieren.

Ca. 10 mm Abstand zwischen Montageplatte und Fahrzeugbo-
den einhalten.

In Nahe des Steuergerits den Kabelbaum nicht auf Fahrzeug-
boden pressen.

Aggregat ist mit Bremsfliissigkeit vorbefiillt.

Weitere Montagehinweise: Siehe Angebotszeichnung: Hydraulik-
aggregat mit Steuergerat [ 49].

FIA Regelkonform.
Mit nur 8 Ventilen entspricht das ABS M4 Steuergerit den ak-
tuellen Vorgaben der FIA fiir das GT 3 Reglement.

7.2

Bremsdrucksensor

Der Bremsdrucksensor wird in den Vorderachsbremskreis zwischen Hauptzylinder
und Hydraulikaggregat eingebaut. Der Sensor muss vor der Montage mit Brems-
flissigkeit beflllt werden, z.B. mit einer kleinen medizinischen Spritze. Montieren
Sie den Bremsdrucksensor in einer Position, in der das Gewinde nach oben zeigt.
Das erleichtert Ihnen die Entliftung der Bremsanlage.

Nur den dazugehérigen ABS M4 Kit Bremsdrucksensor verwen-
den, sonst wird das ABS M4 zerstort.

Montage in Vorderachsbremskreis zwischen Hauptzylinder und
Hydraulikaggregat.

Montage moéglichst weit entfernt vom Hydroaggregat, um Vib-
rationsschaden zu vermeiden.

Vor Montage befiillen.

Weitere Montagehinweise: Siehe Angebotszeichnung: Brems-
drucksensor [ 50].

7.3 Raddrehzahlsensor
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Das ABS M4 von Bosch Motorsport bendtigt zur Funktion speziell aufbereitete
Raddrehzahlsignale, welche ausschlieBlich von aktiven Drehzahlsensoren wie z.B.
der Bosch DF11-Familie geliefert werden. Diese Doppelhallsensoren arbeiten
nach dem Differenzprinzip. Die Signale aller vier Drehzahlsensoren missen dem
ABS M4 zur Verfiigung stehen — andernfalls vermutet das System einen Fehler
und schaltet ab. Verwenden Sie deshalb ausschlieBlich Drehzahlsensoren wie die
im ABS M4-Paket enthaltenen (siehe Raddrehzahl-Signalweiche [ 17]). Auf An-
frage bieten wir verschiedene DF11-Varianten fiir eine fahrzeugindividuelle Aus-
legung an. Bereits vorhandene Sensoren priifen wir gerne im Rahmen der Syste-
mauslegung auf Verwendbarkeit.

Achten Sie beim elektrischen AnschlieBen auf die Polung.

Montieren Sie die Raddrehzahlsensoren so, dass sie in definierter Position zu den
Inkrementenradern stehen. Diese definierte Position finden Sie in der Angebots-
zeichnung Angebotszeichnung: Raddrehzahlsensor [ 52] (Fixierschraube in
Drehrichtung des Inkrementenrades). Wird der Sensor in einer anderen als der
dort definierten Position montiert, funktioniert er nicht! Die Sensoraufnahme
muss moglichst steif ausgefiihrt werden, um ein Schwingen des Sensors zu ver-
meiden.

Nur differentielle Doppelhallsensoren verwenden, z.B. Bosch
DF11 o.a.

Richtungsorientiert einbauen.

Sensoraufnahme moglichst steif.

MaBe des Sensors sowie zur Ausfiihrung der Sensoraufnahme
finden Sie ebenfalls in der Angebotszeichnung: Raddrehzahlsen-
sor [+ 562].

74

7.5

Inkrementenrad

Die Inkrementenrader werden Ublicherweise mit 48 Zahnen ausgefiihrt. Das Ver-
haltnis Zahn/Llcke sollte ca. 50 % betragen, die Zahnhéhe ca. 3 mm. Das Inkre-
mentenrad muss aus einem ferromagnetischen Material bestehen. Bei Bedarf
kann zur Auslegung des Inkrementenrades eine technische Kundenunterlage zur
Verfiigung gestellt werden, Kontaktdaten finden Sie auf der Riickseite dieser Bro-
schure.

Sensorabstand zu Inkrementenrad

Der Abstand zwischen Sensor und Inkrementenrad kann nach den Abmessungen
des Inkrementenrades und den Einbauverhéltnissen optimiert werden. Ublicher-
weise betragt er 0,8 £ 0,1 mm.

Ferromagnetisches Inkremenentrad verwenden.

Abstand zwischen Sensor und Inkrementenrad 0,8 + 0,1 mm.
Weitere Montagehinweise: Siehe Angebotszeichnung: Raddreh-
zahlsensor [ 52].
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7.6

Drehraten-/Beschleunigungssensor

Fahrzeugfront

Der Drehraten-/Beschleunigungssensor ist auf das System abgestimmt. Montie-

ren Sie ihn in der Fahrzeugmitte und horizontal auf der im ABS M4-Paket enthal-
tenen Dampferplatte. Positionieren Sie den Sensor so, dass der Anschlussstecker
in Richtung Fahrzeugheck zeigt.

Nur definierten Sensor einsetzen.

Dampferplatte verwenden.

Einbaurichtung beachten.

Weitere Montagehinweise: Siehe Angebotszeichnung: Drehra-
ten-/Beschleunigungssensor [ 53].

7.7

Dreh-Funkitionsschalter

Max. tightening torque: o
1-2 Nm! ~,

7.2

Front-panel cut out with locating lug

Der Fahrer kann wahrend der Fahrt Giber den Dreh-Funktionsschalter unter-
schiedliche Reglerabstimmungen auswahlen und sein persénliches Optimum fin-
den, oder aber auch die ABS-Funktionen deaktivieren. Der Schalter sollte deshalb
fur den Fahrer gut erreichbar montiert werden. Eine hinterlegte Skala zur Bestim-
mung der aktuellen Schalterstellung hat sich als sehr hilfreich erwiesen, siehe Ab-
bildung in Kapitel Funktionen [ 6]. Die Schalterstellung ist auch auf dem CAN-
Bus vorhanden.

Kabelldnge: 500 mm
Nur definierten Dreh-Funktionsschalter einsetzen.

Max. Anzugsdrehmoment von 1-2 Nm nicht iiberschreiten. H6-
heres Drehmoment fiihrt zu Schwergangigkeit und Defekt.

7.8

Kontrollleuchte (SILA)

Glihbirne

10

Frontplattenausschnitt
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Der im Paket enthaltene Kabelbaum ist so aufgebaut, dass die Stromversorgung
der Kontrollleuchte SILA vor dem Zentralschalter fiir das ABS M4 abgezweigt
wird (Klemme 30). Nur so kann sichergestellt werden, dass die Kontrollleuchte
(SILA) leuchtet, wenn das ABS M4 aul3er Funktion ist.

Kabellange Stecker bis Elektronikplatine: 600 mm

M Kontrollleuchte fiir den Fahrer gut sichtbar einbauen.

Kontrollleuchte leuchtet dauerhaft, wenn Drehschalter auf OFF
oder Diagnosesoftware aktiv ist.

7.9 Diagnoseschnittstelle

Uber den Anschlussstecker ,Diagnoseschnittstelle” kann das ABS M4 per optional
erhéltlicher MSA Box II (siehe Kapitel Kommunikationsschnittstelle MSA Box I

[ 17]) mit einem Laptop verbunden werden. Positionieren Sie den Anschlussste-
cker so, dass er leicht zuganglich ist. Mittels Programmier- und Diagnosesoftware
(siehe Kapitel Programmier- und Diagnosesoftware [ 26]) konnen dann fahr-
zeugspezifische Parameter programmiert und Fehlermeldungen abgerufen und
geldscht werden.

Vor der ersten Verwendung der MSA Box II muss auf dem Laptop ein Treiber in-
stalliert werden. Diesen finden Sie zum kostenlosen Download auf unserer Inter-
netseite unter www.bosch-motorsport.de.

Siehe Kapitel Kommunikation ABS M4 / Laptop [ 25].

7.10 Bremslichtschalter

Der Bremslichtschalter signalisiert dem ABS M4 den Fahrerwunsch ,Bremsen!”
und dient damit dem ABS-System als Plausibilitatserklarung. Ist das Signal des
Bremslichtschalters nicht vorhanden oder fehlerhaft, kann es zu verzogerter ABS-
Regelung kommen.

= InThrem Fahrzeug ist bereits ein Bremslichtschalter eingebaut:
Beim Bremsen gibt der Bremslichtschalter 12 Volt auf Pin 30 des ABS M4-
Steuergerates, siehe Anschlussplan ABS M4 [ 54] am Ende dieses Hand-
buches (Pfad 21). Klemme 15 des BLS-Kabels bleibt offen.

= In Ihrem Fahrzeug ist noch kein Bremslichtschalter eingebaut:
Rusten Sie einen Bremslichtschalter nach, falls Ihr Fahrzeug Uber keinen ver-
fugt. In diesem Falle liefert Klemme 15 die Versorgungsspannung fiir den
Bremslichtschalter.

In jedem Fall muss bei aktiviertem Bremslichtschalter (d.h. bei Betatigung der
Bremse) ein 12 Volt-Signal an Pin 30 des ABS-Systems anliegen.
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M Pin 30 liefert Bremssignal an ABS-Steuergerit, immer anschlie-

Ben (12 Volt)!

Kl. 15 bleibt offen, wenn Fahrzeug schon einen Bremslicht-
schalter hat.

KI. 15 liefert 12 V Spannung fiir nachtraglich eingebauten
Bremslichtschalter.

7.11

Bremsleitungen

Alle Bremsleitungen sollten als starre Stahlleitungen ausgefiihrt werden. Setzen
Sie flexible Leitungen nur da ein, wo nichts anderes moglich ist. Dadurch wird der
Volumenverbrauch gering gehalten und das ABS muss weniger regeln.

Das Hydraulikaggregat wird im Fahrzeug auf der mitgelieferten Montageplatte
befestigt. Im Betrieb gerat das Hydraulikaggregat in Schwingungen. Diese
Schwingungen Ubertragen sich auf die Bremsleitungen. Zur Verhinderung
schwingungsbedingter Defekte an den Bremsleitungen, sollten diese bis zu ei-
nem Abstand von mindestens 20 cm vom Hydraulikaggregat nicht fixiert werden
und frei schwingen kdnnen.

Bevorzugt starre Metallbremsleitungen verwenden; Stahlflex-
leitungen nur dort einsetzen, wo sie erforderlich sind.
Bremsleitungen 0 bis 20 cm vom Hydraulikaggregat nicht fixie-
ren, Aggregat schwingt: Bruchgefahr an Leitungen!

Verwenden Sie ausschlieBBlich Bremsleitungen mit einem Innen-
durchmesser von mindestens 3,2 mm.

7.12

Allgemein: Bremszangen

Es sollten moglichst steife Bremszangen eingesetzt werden. Jegliche Ausdehnung
fuhrt zu héherem Volumenverbrauch. Bei ABS-Betrieb sind auch die Dichtungen
der Bremskolben wesentlich hdher belastet. Deshalb mussen sie haufiger kon-
trolliert werden.

Moglichst steife Bremszangen einsetzen.
Dichtungen der Bremskolben haufiger kontrollieren.

Je hoher der Bremsdruck ist, desto groBer wird die Elastizitat der Bremse. Opti-
mal ist ein Blockierdruck von max. 80 bar.
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8 Kommunikation ABS M4 / Laptop

Als Kommunikationsschnittstelle zwischen ABS M4 und Programmier- und Diag-
nosesoftware auf dem Laptop dient die MSA Box II von Bosch Motorsport. Diese
kleine elektronische Schaltung verfuigt Gber zwei Anschlussstecker: einen USB-
Stecker zum Anschluss an den Laptop und einen Motorsportstecker zum An-
schluss an den Gegenstecker im Fahrzeugkabelbaum.

Installation des MSA Box II-Treibers

Vor der ersten Verwendung der MSA Box II muss auf dem Laptop ein Treiber in-
stalliert werden. Diesen finden Sie zum kostenlosen Download auf unserer Inter-
netseite unter www.bosch-motorsport.de.

Bitte beachten Sie, dass wahrend der Installation des Treibers
die MSA Box II nicht am Laptop angeschlossen sein darf.

Verbinden Sie nach der Installation des Treibers die MSA Box II mit Ihrem Laptop.
Dadurch wird eine initiale Kommunikation ausgel&st, die MSA Box Il ist nun be-
triebsbereit.

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor:
1. MSA Box Il vom Laptop trennen.
2. Treiber installieren.

3. MSA Box II mit Laptop verbinden.

Bosch Motorsport
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9 Programmier- und Diagnosesoftware

9.1 Installation der Programmier- und
Diagnosesoftware

Nach der Installation der MSA Box II erfolgt die Installation der Programmier-
und Diagnosesoftware. Die Software inklusive Installations-Setup finden Sie zum
kostenlosen Download auf unserer Internetseite www.bosch-motorsport.de.

Schalten Sie die Ziindung ein.

Verbinden Sie den USB-Stecker der MSA Box II mit Ihrem Laptop und den Mo-
torsportstecker der MSA Box II mit dem ABS M4-Kabelbaum, um die Kommuni-
kation zu ermoglichen. Ist die Verbindung erfolgreich hergestellt, so wird dies
durch eine griine Statusanzeige dargestellt.

Bei der Installation wird auf dem Desktop eine VerknlUpfung generiert. Starten Sie
nach der Installation die Software per Klick auf das Icon der Verknlpfung mit der
Bezeichnung ,RaceABS”. Wenn am Laptop keine MSA Box II angesteckt ist, blinkt

die Statusanzeige im Explorer nach dem Starten der Software rot-gelb und in der
Statusleiste erscheint eine Fehlermeldung:

|| man |

o : g?sm

-y ABS

qu0ddng || seiadosd

L@ Brake

| T
| Vehicle Data ABS | VehicleDataASR | Testing | ECUlInfo |

i\. Problem occured: MSA Box Driver not available or could not be started.

Bisweilen erscheinen besonders in der Einarbeitungsphase folgende
Fehlermeldungen:

| main |

o ; 5o

-9 ABS

0ddng | | saniadoL

L@ Brake

| T
| Vehicle Dats ABS | VehicleData ASR | Testing | ECUlInfo |

_#\ Problem occured: MSA Box Driver not available or could not be started.

Diese Fehlermeldung erscheint, wenn die Verbindung zur Diagnoseschnittstelle
unterbrochen ist:
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| G Racenss 1408

oddns || sanuedol |

1

|| Vehicle Data ABS |

| VehicleDataASR | Tesiing | ECUlnfo |

_#\ Problem occured: StartCommunication failed: KWP_SEND_FAILED

Diese Fehlermeldung erscheint, wenn entweder das ABS-Steuergerét keine
Stromversorgung erhalt (z.B. Ziindung aus) oder die MSA Box II nicht an den
Fahrzeugkabelbaum angeschlossen ist. Stellen Sie sicher, dass die Verbindung
zwischen der Diagnosesoftware und der MSA Box II gewahrleistet ist:

Farben der Statusanzeige

Die Statusanzeige kann im Online-Modus in folgenden Farben leuchten:

MSA Box II kann keine Verbindung mit dem ABS herstellen (z.B. ABS

Rot keine Verbindung

Gelb Verbindung wird hergestellt
oder
ausgeschaltet)

Griin Verbindung hergestellt

Rot-Gelb  MSA Box II ist nicht an Laptop angeschlossen
blinkend

Wechsel zwischen Online- und Offline-Modus

Ist keine Verbindung vorhanden, ist es einfacher, die Diagnosesoftware im On-
line-Modus zu bedienen. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das ABS-
Symbol, um bei der Statusanzeige zwischen dem Online- und Offline-Modus zu

wahlen:

(e R

= }Hﬂmiﬁﬂ

S | =g

H Online  F4 s l'ﬁ Hin

= i A Whee! c e 2 [00.100} EBD v Ve Enatie

= Vihes circumference rear ade 0 o100 _xVieh: Enable | o]

c: Number of incremests frgger whesl) fronl axe 0 [25.150] Defautt Mukiswitch postion
Number of increments frigger whesi) rear e 0 [5.150] YawFiste/ACC Sensor Part |4 0 [.FFFA
Vehicle weight 0 [00.10000.0)
Vihesbase 0 o100
Track front e o woen (@ :
Track rear ade 0 [00.100] i o
Vihee weight front axe 0 [0o.500 .
Vihesl weight rear axls 0 [0.500 l
Do ok

|| VehicleDatzABS | VehicleDatsASR | Testing | ECUlnfo |

Ecu offline
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M Der Status kann nur gewechselt werden, wenn der ABS-Baum

geschlossen ist.

9.2

921

Funktionen der Programmier- und
Diagnosesoftware

Eigenschaften

Das ABS-Steuergerat sendet codierte Daten an die Diagnosesoftware. Das Fps-
File decodiert diese Informationen und beschreibt die Fehlermeldungen in Klar-
text. Bei der Installation der Software wird ein Basis-Fps-File mitgeliefert, das die
Fehlermeldungen in Klartext anzeigt. Zu jeder Software gibt es eine spezielle Fps-
Datei.

Wird kein Klartext bei den Fehlern oder eine rote Warnung angezeigt, dann steht
Ihnen nicht das zu Ihrer Software passende Fps-File zur Verfiigung.

2| Explore | Main | -
S | =-ad, ABs o 1
5 _: ﬁm:e ga‘a 2 " | Seftware Number 62352 Jrition Cycle Courter 0881
' sl " S 10.47.00.00

= 8, Tesiing ave fauts
s - &g ECU Info ) 5
g Errors list - ATTENTION - FPS file (66921/10.05.00.00) differs completely to ECU (62392/v10.17.00.00)

FPS1 WSS RL sensor ine (ASSHL: short to GND- line intermuption- sensor wi ) ¥

FPS2 WSS RL sensor ine (ASSHL: short to GND- line intemupfion- sensor wi ) ¥

FPS3 Mulli Switch - Analog? - line fault ¥

FPS4 WSS RL sensor line (ASSHL: short to GND- line ion- sensor ) ¥
FPS5  Mulii Swiich - Analog? - line fault ¥
FP56 Multi Switch - Analog? - line fault ¥

“T———ii——— || VehicleDamABS | VehicleDataASR | Testing | ECUlInfo

Customer mode active

Bitte entnehmen Sie der Fehlermeldung, welche Software-Nummer und Version
auf Ihrem ABS installiert ist und laden sich das entsprechende Fps-File von der
Bosch Motorsport Homepage herunter. Sie finden den entsprechenden Link mit
den gangigsten Fps-Files auf der Homepage. Fiir abgeédnderte und individuell
angepasste Versionen der Diagnosesoftware nehmen Sie Kontakt mit Ihrem
Handler oder dem OEM Kundenservice auf. Wir liefern Ihnen dann das fir Sie ge-
eignete Fps-File.

Um das File der Diagnosesoftware auszuwahlen, 6ffnen Sie auf der linken Seite
das Fenster ,Properties” und wahlen ,LocationFPSFile” aus. Klicken Sie auf den
quadratischen Button neben dem Dateipfad. Es 6ffnet sich ein neues Fenster.
Weisen Sie dem Fps-File den richtigen Pfad zur bendétigten Datei zu.
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- perties =
kol AllE
H (R )
#1 2 Device Software Number 62392 Ignition Cycle Counter 0881 Clear fauits
U
v ApplicationState Online Software Version 10.17.0000 Save fauts
£ eViGE St i Teacif 2]
B les s list - ATTENTION - FPS file (66921/10.05.00.00) differs completely to ECU (62392/v10.17.00.00)
Q PR C\Users\kfl 2abt\[..)
Locationlicence \RaceAbs lic 31 WSS RL sensor line (ASSHL: shortto GND- line'i ; i dy sensar) x
Us = . . } .
Wserlevel Customer 32 WSS RL sensor line (ASSHL: short to GND- | iy sensar) ¥
33 Muli Switch - Analog2 - fine fault ¥
}4 WSS RL somsor i - short ko GND- linc i i sensor) ¥
35 Mubti Switch - Analog? - fine fault x
= 36 Mubti Switch - Analog? - fine fault v
Location FPS-File to interpret emors of ecu
3tz ABS J Vehicle Data ASR J Testing l ECU Info
Customer mode active

9.2.2 Unterstltzung

Fir eine leichtere Handhabung bei der Verwaltung und dem Austausch der ABS-
Daten dient der Support-Bereich. Um das Support-Fenster zu 6ffnen, klicken Sie
auf der linken Seite auf den Button mit der Aufschrift ,Support”.

Die folgenden Funktionen kénnen nur im Online-Modus durchgefiihrt werden.

Export

Um die gesamten Einstellungen und Fehlermeldungen (Vehicle Data ABS, Vehicle
Data ASR, Testing, ECU Info) gleichzeitig abzuspeichern, geben Sie einen Namen
und einen Kommentar in die vorgegebenen Felder ein. Klicken Sie auf den But-
ton mit der Aufschrift ,Save”. Die exportierte Datei kann bei Problemen an Ihren
Handler oder den OEM Kundenservice weitergeleitet werden, um eventuelle Feh-

ler zu l6sen.

PETPUB S
- || Support -
=

E | Support options

§ | Choose conteat (amow on right side). .

W B ~front ade 2,000 [00..100] 5.0

=

=

< | rear ade 2,000 [00..10.0] ? vV

J e |Cusiomer_Name 3 fingger wheel) front axle 48 [25..150] Defaut Mutiswitchpostion ~ [5 ]

mment: |Customer_Problem|
Latest: 03022016 104535

<Jigger whesl) rear axie 48 [25.150] YawRate/ACC Sensor Part Id 14C6  [0..FFFF]
1240 [0.0.10000,0]

2300 [0.0.10.0]

1600 [0.0.10,0] \_oﬁ'ike

1,650 [0.0..10.0)
de 2050 [0.0.50,0)
Ie 2169 [0.0..50.0]

[ Vehicle Data ASR 1 Testing j ECU Info J

Customer mode active

System

Kontaktieren Sie Ihren Handler oder den OEM Kundenservice wenn Fehler auftre-
ten, die von Ihnen nicht behoben werden kénnen. Schicken Sie bitte eine Log-
und eine Exportdatei mit. Um zu der Logdatei zu gelangen, klicken Sie auf den
Button mit der Aufschrift ,Open folder”.
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& mssrios_ i
e | -
|5 | Support options % -
% | Choose corter (arow on igh sde) ; Lﬁ?s”"e’"
] Export v | |+front ade 2000 [0.0..10.0) Iz 5.0
s: = . |irearade 2000 [00..100] _WVeh_EnableCt 30
|~ rigger wheel) front e 48 [25..150) Defout Mutiswichpostion (5 =]
Software logging: }gge(whae‘)rﬁarazde 48 [25.150] YawRate/ACC Sensor Part Id 1406 [0.FFFA
\v 1240 [0.0..10000.0]
2300 [00.100]
1600 [00..10.0] L@ Braks
1650 [00-.100] 20
de 2050  [00.500] 20
le 2169 [00.500] L5
l Viehicle Data ASR l Testing J ECU Info. J
Customer mode active

9.2.3 Eingabe von Fahrzeugdaten

Jedes ABS-Steuergerat wird von uns vor der Auslieferung an den Kunden indivi-
duell auf das entsprechende Fahrzeug vorprogrammiert. Basis dieser Vorpro-
grammierung bilden die physikalischen Daten Ihres Fahrzeuges, die Sie uns vor
der Auslieferung zugesendet und die wir in das ABS-System einprogrammiert ha-
ben.

Bei einem Austausch des Steuergerétes oder Anderung der einprogrammierten
Fahrzeugdaten konnen Sie die dadurch erforderliche Neubedatung mit Hilfe der
Software selbst vornehmen.

In den Fenstern ,Vehicle Data ABS” und ,Vehicle Data ASR" kdnnen Sie sich zu
jedem Messwert eine kurze Erklarung oder die dazugehoérende Einheit anzeigen
lassen. Bleiben Sie mit der Maus eine Zeit lang auf dem Namen des Messwertes.
Es erscheint neben dem Mauspfeil ein kleines Fenster mit der Erklarung.

e e

2| Explorer Main -

€| oo aBs

E # Vehicle Data A 3

E L OfiPonasss

| [# Vehicle Data A .

o [ Testrg Viheel circuntference front ade 2000 [0.0.100] 5.0

g [ ——

B G ECUInfo Whesl circumference rear ade 12.000 P [0.0:10.0) v Ct 3.00

| Number of increments figger wheel} front axie 48 [25..150] Defauit Muliswitch postion
Number of increments rigger wheel) rear axde 48 [5.150] YawRate/ACC Sensor Pat Id 14C6  [0FFFA]
Vehicle weight 1240 [0.0..100000]
Wheshbase 2300 [00.109]

Track frort ade 1,600

Track rear axle 1,650 ode 2000

Wheel weight front axe 2050  [0.0..50.0]
IS
Whes| weight rear axle 2165 [00.500] s
30
P —T— Vehicle Data ABS l Viehicle Data ASR l Testing J ECU Info. J

Customer mode active

Die Fahrzeugdaten der Fenster ,Vehicle Data ABS" und ,Vehicle Data ASR" kon-
nen Sie einzeln abspeichern und 6ffnen. Klicken Sie dazu mit der rechten Maus-
taste in das Fenster. So kann ein Textfile in das System geladen oder das jeweili-
ge Fenster abgespeichert werden.
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£y RaceABS 1.4.08
o || Explorer Main
3
S || =-e8 ABS
= E{ vericie Daa AT B 408
g [# Vehicle Data A asse 5 Open Ctri+0
o 3, Testing Wheel creumference front 2= A Save Vehicle Data ABS'  Ciri+S |
2 - G ECUnfo Whesl circumfernce rear axie ’ ST v ) 3,00 [0.0.100,0
) Number of increments (rigger wheel) front axe: 48 [25.150) Defauit Mutiswitch postion
Number of incremerts frigger whes) rear axe. 48 [25..150] YawRate/ACC Sensor Part Id 1406 [0, FFFF]
Vehicke weight 1240 [0.0..10000.0]
Wheshbase 2300 [00.10.0]
Track front ade 1600 [00-100] m Brake
Track rear axle 1650 [00.100] 20.00
20,00) [0.0. 1000
Vihesl weight frort axe 2050 [0.0..50.0]
Vihes! weight rear axle 2163 [00.500] 145
a e S Viehicle Data ABS J Vehicle Data ASR J Testing l ECU Info J
Customer mode active

Es wird nur das aktive Fenster gespeichert.

Yaw Rate/ACC Sensor Part Id

Jedes ABS-Steuergerat kommuniziert nur mit daflir vorgesehenen Sensoren. Um
das ABS-Steuergerat mit einem anderen Sensor zu verbinden, tragen Sie in das
Feld ,YawRate/ACC Sensor Part Id” die Nummer des Sensors ein.

s eos -
Isemorer | ["wain | -
g -8 ABS
= Whesl circumfersnce front ads 2000 [00.100] 500
3 Whesl circunferance rear axe 2000 [00.100] ! 300 1
i | Mumber of incremerts frigger whesl) front axde 48 [25..150) Default Muliswitchpositon (5|
Number of incremerts frigger wheel) rear axe 48 [25..150 < YawRete/ACC Sensor Part id 14C8 (0>
Vehicls wsight 1240 [0.0.100000]
Wheelbase 2300 [00.100]
Track front axde 1600 [00-100] @ Brake
Track rear ade 1650 [0.0.100] 20
Vihesl weight frort axe. 2050 [00.500] el
Wheel weight rear e 2169 [00.500] LS
Dive Modua — 130] 001000
Vehicle Data 8BS | Vehicle Data ASR | Testing | ECUlnfo |
Customer mede active

Ab der Softwarenummer V00906 missen Sie die Nummer des Sensors nicht
mehr von Hand eingegeben, weil sich das ABS-Steuergerat bei den neueren Soft-
wareversionen automatisch an unterschiedliche Sensoren anpassen kann.

Standardwert fur Dreh-Funktionsschalter

Sie kdnnen fur den 12-stufigen Dreh-Funktionsschalter einen Standardwert an-
geben. Sollte der Dreh-Funktionsschalter ausfallen, springt der Schalter automa-
tisch auf die Position, die in den Standardwerten angegeben ist. Um dem Stan-
dardwert eine Position zuzuweisen, wahlen Sie in dem Fenster ,Default Multi-
switch position” eine Zahl zwischen eins und zwdlf aus.
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Explorer

gy ABS

sapisdoid

Joddng |

I e T

Qﬁ'PCnassis ¥ System
Wihes! cireumferenc front axde 2000 [00..100] "EBD v Veh Enable
Whesl cireumferencs rear axe 2000 [00.10.0] Cr 300 [0.0.1000]
Number of increments figger wheel) front axie 48 [25..150) Defaut Mutswichpostion (5 ~] >
Number of incremerts tigger whesl) rear axde 45 [25.150) YawRate/ACC Sensor Part 19 14C6  [0..FFFA
Vehicle weight 1240 [0.0...10000.0]
Wheshbass 2300 [0.0..10.0]
Track front axde 1600 [00..10.0] L@ Braks
Track rear ale 1650 [00.10.0]
Whes| weight front axie 2050 [0.0..50.0]
Whes weight rear axe 2165 [00.500]
Diive Modus

Viehicle Datz ABS l Viehicle Data ASR lTesting J ECU Info. J

Customer mode active

9.2.4 Funktionstest

Nach der Montage der Systemkomponenten ist vor der ersten Probefahrt ein
Funktionstest durchzufiihren. Bocken Sie das Fahrzeug auf, so dass alle vier
Réader frei beweglich sind (Hebebiihne). Notfalls kann auch jedes Rad einzeln an-
gehoben und tberpriift werden. Fiir die Uberpriifung der hydraulischen Zuord-
nung der Rader wird eine Hilfsperson bendtigt.

Schritt 1: Prifung der Kommunikation mit dem ABS M4-

Steuergerat

siehe Kapitel Kommunikation ABS M4 / Laptop [ 25].

Schritt 2: Prifung der Kontrollleuchte SILA

Beim Einschalten der Ziindung bzw. des ABS M4 leuchtet die Kontrollleuchte SI-
LA kurz auf und erlischt dann wieder. Die Kontrollleuchte SILA leuchtet dauerhaft,
sobald die RaceABS-Software gestartet wird, siehe auch Kapitel ECU Info (Diag-

nose) [ 36].

Schritt 3: Prifung der korrekten Zuordnung der Raddrehzahlen

Bewegen Sie nacheinander alle vier Rdder des aufgebockten Fahrzeuges und
kontrollieren Sie die richtige Zuordnung vorne/hinten und rechts/links. Beim Dre-
hen des jeweiligen Rades muss an der entsprechenden Position ein Wert ange-
zeigt werden, siehe folgendes Bild.

Explorer
E-@8y ABS
~ [ # Vehicle Data A
~ [ # Vehicle Data A
- [@ Testing
- & ECU Info

| sapadosd | ‘

Joddng |

[ T —

Main

TSI e e =

Front Left
Speed Senser

Speed Sensor

Release Brake

Brake switch
Pressure sensor

Mutiswitch

A (YawRate/Ace Sensor)

Ay (YawRate/Acc Sensor)
YawRate (YawRate/Ace Sensar)

JS—

Diagnose Lights

FFFF

Reparr bleeding (Tandem MC):

Start wizard

Repar bleeding (Balance Bar)

Start wizard

Vehicle Data ABS | Vehicle Data ASR

| Testing | ECU Info

Bosch mode active

32/62

ABS M4 Handbuch

Bosch Motorsport



Programmier- und Diagnosesoftware | 9

Schritt 4: Prifung der korrekten hydraulischen Zuordnung der
Rader

Lassen Sie eine Hilfsperson das Bremspedal treten und den Bremsdruck halten,
so dass alle vier Rader des aufgebockten Fahrzeuges blockiert sind. Dabei ist ein
Bremsdruck von 15 bis 20 Bar ausreichend. Geben Sie nun, nacheinander per
Mausklick auf die ,Release Brake"-Buttons Bremse fiir Bremse bzw. Rad fiir Rad
frei. Das entsprechende Rad muss dann gedreht werden kénnen.

M Bei Fahrzeugen mit hoher Sperrwirkung sind entsprechend

groBBe Drehmomente aufzubringen, um diesen Test durchzu-
fiihren.

Kontrollieren Sie die hydraulische Zuordnung fiir jedes Rad. Warten Sie, bis die
Rader wieder fest sind, bevor Sie mit dem nachsten Schritt weitermachen.

PLECTTE e e R

? Explore Main -

S | =-edp ABS

= wur | # Vighicle Data A| Operating 00 [s] [

2 e # Vehicle Data A ont Left e

= . 0, Testing o Spesd Sensor om Speed Sensor 000

I 1= — =

1 SR —_—
Rear Left Rear Right

— Speed Sensor 0,00 Speed Sensor 0.00
= =
— S
Brake swiich 0 Diagnose Lighis FFFF Repair bleeding (Tandem MC)
Pressure sensor 061
Mutiswich 2
A (YawRate/Aoc Sensor) 035 Repair blesding (Balancs Bar)
Ay (YawRate/Ace Sensor) 0
YawRate (YawRate/Acc Sensor) 000
P E—— Vehicle Data ABS | Vehicle Data ASR | Testing | ECU info
Bosch mode active

Schritt 5: Prifung des elektrischen Pumpenmotors

Bei Mausklick auf den Button ,Pump” muss der Pumpenmotor fir 10 Sekunden
oder bis der Button erneut gedriickt wird, anlaufen.

& RaceABS 14.0.8
Mootrer | v >

[ Explore Main

2 | =-e8 ABS

S [ # Vehicle Data A P ) Operating 00 5]

& [# Vehicle Data A il | Fa gl

= . O, Tosling ey Speed Sensor 000 Speed Sensor 000

S - &y ECU Info

H —— S
Rear Left Rear Right

———  Speed Sensor om Spesd Ssnsor 0.00
Opersting 001 Operting 003
Brake switch D Diagnose Lights FFFF Repair blesding (Tandem MC)
Pressure sensor 061
Mutiswich 2
) WL} Repair bleeding (Balance Bar)
Ay (YawRate/Acc Sensor) on
YawRate (YawRate/Acc Sensor) 000
Pl Vehicle Data ABS J Vehicle Data ASR J Testing l ECU Info
Bosch mode active

Schritt 6: Prifung des Bremslichtschalters und des
Bremsdrucksensors

Starten Sie das RaceABS mit Verbindung zur MSA Box II. Betdtigen Sie das
Bremspedal fiur einige Sekunden mit langsam zunehmendem Druck. Die ,Brake
switch”-Anzeige schaltet bei einem Bremsdruck zwischen 3 und 5 bar von 0 auf 1
um (siehe Grafik unten). Stellen Sie den Bremslichtschalter entsprechend ein.
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Sollte die Anzeige nicht umschalten, Gberprifen Sie bitte den Anschlussstecker
am Schalter und seine ordnungsgemaBe Verbindung, siehe auch Kapitel Brems-
lichtschalter [ 23].

Die Bremsdruckanzeige ,Pressure sensor” sollte einen logischen Wert anzeigen,
wie z.B. 3,87 in der Grafik unten. Wird kein Wert oder ein unlogischer Wert ange-
zeigt, so 6ffnen Sie das ,ECU Info”-Fenster und priifen Sie den Fehlerspeicher.
Gibt es hier Eintrége, die sich auf die Funktion des Bremsdrucksenors beziehen?
Mehr Informationen beziiglich ECU-Diagnoseinformationen finden Sie im Kapitel
ECU Info (Diagnose) [ 36].

s . =
[ Explorer
3|[Explore Main
o | E-edp ABS
= - [# Vehicle Data A Operating 00 [s]
&) - [# Vehicle Data A Ek] 5t et Rt
3 - [@, Tesiing o Speed Sensar 000 Spesd Sensor 0.00
R =3
? S—— S
Rear Left Rear Right
 Spesd Sensor 000 Spesd Sensor 000
% Operating 00 5] Operating 00 )
<[ Breke switch j Diagnose Lights FFFF Repair bleeding (Tandem MC).
Pressirs sersor 61
Mutiswitch 2
(e b ) IS Repar bleeding (Balance Bar)
Ay (YawRate/Aoo Sensor) 3%
YawRate (YawRate/Acc Sensor) (n}
] || VehicleDawABS | VehicleDataASR | Testing | ECUinfo
Bosch mode active

Schritt 7: Prifung des Dreh-Funktionsschalters

Schalten Sie den 12-stufigen Dreh-Funktionsschalter einmal komplett durch alle
Stufen. Reagiert die ,Multiswitch”-Anzeige auf alle Drehbewegungen? Mit jeder
Drehstufe im Uhrzeigersinn sollte sich die Anzeige um 1 erhdhen. In Schalterpo-
sition 12 (OFF) sollte die Kontrollleuchte SILA dauerhaft leuchten.

M Im Diagnosemodus leuchtet die SILA immer!

s . -
E xplore Main
£ | 2@ nes
s [# Vehide Data A | - Opeting 0B,
&) [# Vehicke Data A = Fight
a @, Testing  Spesd Sensor 000 Speed Sensor 0,00
s - G ECU Info
H S v 01
Rear Left Rear Right
o Speed Sensar 000 FriET 000
Operating 00 5] % Operating 00 5]
Brske switch 0 Diagnoss Lights FFFF Repsiblseding (Tandsm MC)
<C__Muttiswitch 1
FdlEEEt D s Repar blesing (Bdance B}
Ay (YawRate Ao Sensar) Ry
YawRate (YawRate/Aco Sensor} 000
P — Viehicle Data ABS l Viehicle Data ASR l Testing J ECU Info.
Bosch mode active

9.2.5 Entluftungshilfe

Im Testing-Fenster finden Sie auf der rechten Seite zwei Button bei ,Repair blee-
ding” und ,Repair bleeding (Balance Bar)" mit der Aufschrift ,Start wizzard". Beim
Entliften Ihrer Bremsanlage kdnnen Sie zwischen den beiden Programmen ,Re-
pair bleeding” und ,Repair bleeding (Balance Bar)” wahlen.
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=T o W
7| Explores -
3| Explore Main
2 | E-egy ABS
ES i [# Vehicle Data A Operating 0D 5]
& w [ # Vehicke Data A ont Leit ont Fight
A © |8, Tesiing o Spssd Sensor 000 Speed Ssnsor iy
ke b G ECU Info
i — o 01
Rear Lsit
p———x  Speed Sensor 0.00 Speed Sensor 000
S— S—
Brake switch D Diagross Lights FFFF Repsirblssding (Tndsm MC)
=eoeeinal
Pressure sensar s
Wuhiswitch 2 ;’
iR s L Repsir bleeding (BaTyce Bar)
Ay (YawRate/Aos Ssnsor) o1
YawRate (YawRate/Acc Sensar) 000 [ StErweEE |
P P T—— Vehicle Data ABS |  VehicleData ASR | Testing | ECU Info
Bosch mode active

Entliiften aller hydraulischen Bauteile der Bremsanlage.

Der Repair Bleeding Wizzard unterstitzt Sie lediglich bei der Entliftung des Hyd-
raulikaggregats, er unterstiitzt NICHT bei der Entliftung der Ubrigen Bauteile der
Bremsanlage wie etwa Bremsleitungen und Radbremszylinder. Bitte denken Sie
nach dem Entliiften des Hydraulikaggregats mit Hilfe des Repair Bleeding Wiz-
zard daran, auch diese Ubrigen hydraulischen Bauteile der Bremsanlage zu ent-
lGften!

Wahrend des Entliftungsprozesses sollte das Bremspedal permanent betatigt
werden, auBer beim Offnen und SchlieBen der Entliiftungsventile.

OITEE——— £
Step 1/28
ey of nuutem B8 vty hordhes beske 1l

Innportant: Pleadd sctuste.purmd the brsioe pedsl dumng the entee paocansl
Cinbinae with ret

Repair Bleeding (Tandem MC)

.Repair Bleeding” (Tandem MC) wahlen Sie, wenn Ihr Fahrzeug beim Betdtigen
des Bremspedals auf die Vorder- und Hinterachse den gleichen Bremsdruck aus-
lbt.

Klicken Sie auf den Button ,Repair Bleeding”: ein neues Fenster 6ffnet sich und
fuhrt Sie Schritt fir Schritt durch eine Anleitung zur Entliftung des Hydraulikag-
gregates. Zur Durchfilhrung dieser Anleitung wird eine zweite Person benétigt.

Repair Bleeding (Balance Bar)

.Repair Bleeding (Balance Bar)” wahlen Sie, wenn Ihr Fahrzeug ein Waagebalken-
system besitzt und beim Betdtigen des Bremspedals an der Vorder- und Hinter-
achse unterschiedliche Bremsdriicke austibt.
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Klicken Sie auf den Button bei ,Repair Bleeding (Balance Bar)": ein neues Fenster
offnet sich und flhrt Sie Schritt fiir Schritt durch eine Anleitung zur Entliftung
des Hydraulikaggregates. Zur Durchfihrung dieser Anleitung werden drei Perso-
nen bendtigt.

M Entliiften von Fahrzeugen mit Waagebalkensystem.

An Fahrzeugen mit Waagebalkensystem &ffnen Sie zum Entliiften ein Entlif-
tungsventil des vorderen Bremskreises und ein Entliiftungsventil des hinteren
Bremskreises. So lasst sich eine gute Funktion des Waagebalkens wahrend des
Entliftungsprozesses gewahrleisten.

9.2.6 ECU Info (Diagnose)

Kontrollleuchte

Beim Einschalten der Zindung bzw. des ABS M4 leuchtet die Kontrollleuchte (SI-
LA) kurz auf und erlischt dann wieder. Dieses Aufleuchten dient der Eigendiagno-
se der Kontrollleuchte. Leuchtet die Kontrollleuchte (SILA) beim Einschalten der
Zindung bzw. des ABS M4 NICHT auf, dann muss vor jeder weiteren Aktion und
vor jeder weiteren Fahrt mit dem Fahrzeug der Grund dafir festgestellt werden.
Eine Moglichkeit dafiir kdnnte sein, dass die Gliihbirne nicht fest angezogen ist.

M Die Kontrollleuchte (SILA) leuchtet dauerhaft, sobald das Diag-

nosetool eingeschaltet wird!

Fehlerspeicher

Leuchtet die Kontrollleuchte (SILA) nach dem Einschalten der Ziindung bzw. des
ABS M4 oder wéhrend der Fahrt DAUERHAFT, so liegt ein Systemfehler vor. Le-
sen Sie zur Analyse des Fehlers den systemeigenen Fehlerspeicher aus. Sie errei-
chen den Speicher per Klick auf ,ECU Info".

FE=mmams e e e

Main
B~ ABS

[# Vehicie Data A Software Number 62392 |gnition Cycle Counter 08-BF Clear fautts

! Li]
- | # Vehicle Data A \‘w
" @ Tesirg Software Version 10.17.00.00

- & ECU Info

Save faults

Joddns || sapiadoig

Error list - FPS file (6239210.17.00.00)

FPS1 - @

FPS2 - ¥
FPS3 - ¥
FPS4 - ¥
FPS5 - ¥

FPSE - ¥

i || VehicleDatsABS | VehicleDataASR | Testing

Customer mode active

Die haufigsten Fehlerspeichereintrdge und ihre Bedeutung finden Sie in der fol-
genden Liste:
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Fault Fault Failure Failure Drive Cycle
Number |[Value |Channel Description Fault
0x04 0xBO Brake Light Switch (Bls) Bls Line Interruption

0x03 0x16 Ecu Voltage Supply (Uz) Spike on Uz

0x15 0x31 CAN System Failure CANSys - BusOff Failure CAN 0

0x26 0x50 'Yaw Rate Sensor Failure 'SCMM3x: PSIP1_Signalfailure detected

0x26 0x51 Yaw Rate Sensor Failure SCMM3x: AY1_Signalfailure detected

0x26 0x52 'Yaw Rate Sensor Failure SCMM3x: AX1_Signalfailure detected

0x30 0x30 Hydraulic unit main cylinder1 Channel 1 line error Pressure Sensor MC1

0x30 0x50 Hydraulic unit main cylinder1 Power Supply error Main Cylinder 1 Pressure Sensor

0x42 0x90 Multi Switch Multi Switch - Analog?2 - short to GND

0x02 0xCO Valve Relais (Vr) Vr off- Relais does not turn on during FSA Test (Fuse def.?) X
0x06 0xB1 ‘Wheel Speed Sensor Front Left WSS FL sensor line (ASSVL: short to GND- line interruption- sensor without supply- defect sensor) X
0x06 0xB2 'Wheel Speed Sensor Front Left WSS FL sensor line (ASSVL: short to UBatt- defect sensor) X
0x06 0xCO Wheel Speed Sensor Front Left WSS FL Supply line (ASPVL: short to GND or defect sensor) X
0x07 0xB1 'Wheel Speed Sensor Front Right |WSS FR sensor line (ASSVR: short to GND- line interruption- sensor without supply- defect sensor) X
0x07 0xB2 Wheel Speed Sensor Front Right |WSS FR sensor line (ASSVR: short to UBatt- defect sensor) X
0x07 0xCO Wheel Speed Sensor Front Right |WSS FR Supply line (ASPVR: short to GND or defect sensor) X
0x08 0xB1 Wheel Speed Sensor Rear Left WSS RL sensor line (ASSHL: short to GND- line interruption- sensor without supply- defect sensor) X
0x08 0xB2 Wheel Speed Sensor Rear Left WSS RL sensor line (ASSHL: short to UBatt- defect sensor) X
0x08 0xCO Wheel Speed Sensor Rear Left WSS RL Supply line (ASPHL: short to GND or defect sensor) X
0x09 0xB1 Wheel Speed Sensor Rear Right  |WSS RR sensor line (ASSHR: short to GND- line interruption- sensor without supply- defect sensor) X
0x09 0xB2 Wheel Speed Sensor Rear Right  |WSS RR sensor line (ASSHR: short to UBatt- defect sensor) X
0x09 0xCO Wheel Speed Sensor Rear Right WSS RR Supply line (ASPHR: short to GND or defect sensor) X
0x15 0XA2 'CAN System Failure CANSys - Message DRS_RX_IDOTimeOut

0x15 0XA9 (CAN System Failure CANSys - Message BREMSE_6TimeOut

0x15 0xCO (CAN System Failure CANSys - Generic

0x26 0xA4 'Yaw Rate Sensor Failure 'SCMM3x reports PSIP2 Sensor NotAvailable error

0x26 0xC5 Yaw Rate Sensor Failure Drs - InfoTimeout

0x26 0xDO 'Yaw Rate Sensor Failure New SCMM3x sensor detected (Ser. Nbr. CAN <> Ser. Nbr. EEPROM)

0x42 0XA0 Multi Switch Multi Switch - Analog2 - line fault

0x42 0xBO Multi Switch Multi Switch - Analog1 - short to GND

0x42 0xCO Multi Switch Multi Switch - Analog1 - line fault

0x0A 0x80 WssGeneric WssGeneric/generic WSS Fault due to Lamdba 6 Monitor (no wheel Specific Fault detection possible’ X

Multi switch = ABS Map switch

Systemneustart bei Fahrzyklus-Ausfillen.

Fahrzyklus-Ausfélle (Drive cycle faults), z.B. hervorgerufen durch Raddrehzahlfiih-
ler-Fehler, erfordern einen Systemneustart (Zindung aus — Ziindung an) und eine
anschlieBende Beschleunigung des Fahrzeuges auf mehr als 12 km/h zum Sys-
temcheck.

Fehlerspeichereintrage speichern

Bei Auftreten von Fehlerspeichereintragen, die nicht in der Liste aufgefihrt sind,
nehmen Sie bitte Kontakt mit Ihrem Handler oder dem OEM Kundenservice auf.
Zur Kommunikation ist es sehr hilfreich, wenn Sie einen Fehlerspeicher-Auszug
zusenden. Sie erhalten den Fehlerspeicher-Auszug auf zwei Mdglichkeiten:

= Klicken Sie auf den rechten Button mit der Aufschrift ,Save faults”.

= Klicken Sie mit der rechten Maustaste in das Fenster und speichern Sie den
Auszug mit einem Klick auf ,Save ECU-Info" ab.

Fehlerspeichereintrage [6schen

Nach Durchfiihrung der empfohlenen AbhilfemaBnahme I6schen Sie den Eintrag
aus dem Fehlerspeicher durch Klick auf ,Clear faults”, siehe Bild:

Bosch Motorsport
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T e e R

Main e
-Gy ABS

S

< C [ earfauts ]

g

2 L2 v s | O e humber e lgiion Cyle Counter oact Lol
1# veticke Data A | "l uare Verion 10.17.00.00

J 2 =r=r=

é % ECU Info

:

Error list- FPS file (62392/10.17.00.00)

FPS1 - ¥

FPS2 WSS RL sensor line (ASSHL: short to GND- fine i jon- sensor wi ) 2
FPath o Environme t woiBEC ¢
Flype Bl lec At Fallure Occurence 08-8F

Drive Cycle FF Reserve: d 00-00

Store Condtion o

Debug 00000010

Debug 1 00000000

FPS3 WSS RL sensor line (ASSHL: short fo GND- line i on- sensor ) ¥

a I » Vehicle Dats ABS Vehicle Data ASR Testing ECU Info

Customer mode active

Schalten Sie das ABS M4 anschlieBend einmal aus und wieder ein. Nach der
Deaktivierung der Software leuchtet die Kontrollleuchte nun nicht mehr.

Sollten nicht alle Fehler in Klartext beschrieben sein oder eine
Fehlermeldung erscheinen, so iiberpriifen Sie bitte, ob Sie das
richtige Fps-File verwenden. (siehe Kapitel: --- MISSING LINK
---)

Zindungszykluszahler

Der Ziindungszykluszahler (Ignition Cycle Counter) zeigt die Anzahl an, wie oft
die Zindung getatigt wurde. Mit einem Vergleich der Werte von Ignition Cycle
Counter und Icc At Failure Occurence kdnnen Sie zurlickverfolgen, zu welchem
Zeitpunkt die Fehler aufgetreten sind. Zeigen beide Felder denselben Wert an,
handelt es sich um einen aktuellen Fehler.

RTA Funktion
Der RTA ist ein Reifen-Toleranz-Abgleich.

Aus Griinden der Reifenbeschaffenheit und des Reifendrucks haben die einzel-
nen Rader nicht dieselbe Drehzahl. Um diese Differenzen auszugleichen, nimmt
das ABS-System ein Rad als Bezug und multipliziert die Radgeschwindigkeiten
jedes einzelnen Rades mit einem Faktor, sodass alle Rader dieselbe Geschwindig-
keit besitzen. Auf diese Weise kann das ABS-System feststellen, ob sich das Fahr-
zeug in einer Kurve oder auf einer geraden Strecke befindet.

RTA Reset

Um die Faktoren, die das ABS-System den Radern zugewiesen hat, zurlickzuset-
zen (alle auf Faktor 1), klicken Sie mit der rechten Maustaste in das ,ECU-Info"-
Fenster und dann auf den Button ,RTA Reset”. Dieser Reset ist ndtig, wenn das
Fahrzeug beispielsweise sehr lange im Kreis gefahren ist. In dem Fall hat sich das
System auf die Kurvenfahrt eingelernt und geht davon aus, dass es sich um eine
gerade Strecke handelt.
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e -
sEworer || man
3
£ | o r8s .
= |# Vehicle Data A O | 62392 Ianiticn Cycle Counter 08C1
#
| Fe Frp orm
= % E;:sﬂn& [ Seve ECUInfo' Ciles
E o 1
= Error list - FPS file (62392//10.17.00.00) RTA Reset

FPS1 - ¥

FPS2 -

FPS3 -

FPS4 - ¥

FPS5 - x

FPS6 - =

a e S Viehicle Data ABS J Vehicle Data ASR JTestmg l ECU Info

Customer mode active

Fiihren Sie den RTA Reset nur durch, wenn sich das System ver-

stellt hat (z.B. bei Kreisfahrten).

Achten Sie nach dem RTA Reset darauf, dass sich das System
wieder neu einlernen muss.
Fahren Sie nach dem RTA Reset konstant mit bis zu 100 km/h bis sich das System

wieder eingestellt hat. Fahren Sie ohne Beschleunigung, ohne Verzégerung und
ohne Betatigung des Bremspedals.
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10 Anhang

10.1 Start-Checkliste

Diese Checkliste soll das Handbuch erganzen, jedoch nicht ersetzen. Vor der Ver-
wendung dieser Checkliste sollten Sie die Kapitel --- MISSING LINK --- bis Kom-
munikation ABS M4 / Laptop [ 25] des Handbuches gelesen haben.

Allgemein

= Ist das Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat in der richtigen Lage einge-

baut? Wurde die Montageplatte verwendet? Zeigen die Hydraulikanschliisse
nach oben? Siehe auch Kapitel Hydraulikaggregat mit Anbausteuergerat
[r 19].

Sind der Bremsdrucksensor und der Drehraten-/Beschleunigungssensor an
den richtigen Stellen montiert? Siehe auch Kapitel Bremsdrucksensor [ 20]
und Drehraten-/Beschleunigungssensor [ 22].

Sind alle Stecker am Kabelbaum eingesteckt? Haben Sie alle Pluskabel an der
Batterie und alle Minuskabel an einen soliden und sauberen Massepunkt an-
geschlossen? Wurden alle Schaltkreisunterbrechungen angeschlossen? Kann
das System per Dreh-Funktionsschalter deaktiviert werden? Siehe auch Kapi-
tel Bremsdrucksensor [ 20] und Drehraten-/Beschleunigungssensor [ 22].

Softwaretool und Fehlerkontrolle
= Verbinden Sie das ABS-Steuergerat mit der MSA Box II und kontrollieren Sie,

ob alle Fahrzeugdaten richtig und vollstandig eingetragen wurden. Ein Klick
mit der rechten Maustaste auf den Bildschirm 6ffnet das Menl zum Einlesen
und Sichern der Daten.

Hinweis: Die Kontrollleuchte (SILA) leuchtet auf, sobald die Diagnosesoftware
RaceABS mit der mit dem ABS-System verbunden wurde. Sie erlischt erst
wieder, wenn die Verbindung unterbrochen wird. Siehe auch Kapitel Funkti-
onstest [ 32], Schritt 2. Ist die MSA Box II nicht mit dem Laptop verbunden,
blinkt die Kontrollleuchte rot-gelb.

Offnen Sie bei eingeschaltetem System die “ECU Info”-Seite und l&schen Sie
alle Fehlereintrage durch Klick auf ,Clear faults”. Warten Sie einen Augen-
blick, wahrend sich das System reaktiviert. Fihren Sie anschlieBend ein Zind-
ungs- oder ABS-Reset durch (OFF-ON). Uberpriifen Sie dann, ob erneut Feh-
ler im Fehlerspeicher registriert wurden. In diesem Falle sollten Sie zunachst
die Fehler analysieren, bevor Sie fortfahren. Jede wahrend des Diagnoseproz-
esses unvollstandige Steckverbindung wird im Fehlerspeicher als Fehler ein-
getragen und muss korrigiert werden. Schalten Sie das ABS-System aus und
wieder ein. Nun sollte der Fehlerspeicher leer sein. Siehe auch Kapitel ECU
Info (Diagnose) [+ 36].

Bemerkungen zu Fehlereintragen:

= Zu viele Fehlereintrdge im Fehlerspeicher kénnen zu CAN-Problemen flhren.
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= Eine fehlerhafte Steckverbindung zur Raddrehzahl-Signalweiche fiihrt zu Feh-
lereintragen fir alle vier Raddrehzahlen.

Funktionsprifung

= Offnen Sie bei eingeschaltetem System die “Testing”-Seite. Priifen Sie alle
Sensoren auf Plausibilitdt und Funktion. Treten Sie das Bremspedal: bei ei-
nem Bremsdruck von 3 bis 5 bar sollte die Anzeige ,Brake switch” von 0 auf 1
umschalten, im darunter liegenden Anzeigebereich ,Pressure sensor” sollte
ein logischer Wert angezeigt werden. Drehen Sie den Funktionsschalter, der
Anzeigewert ,Multiswitch” sollte beim Schalten im Uhrzeigersinn hochzahlen.
Kippen Sie den Drehraten-/Beschleunigungssensor von Hand nach rechts
und links sowie nach vorne und nach hinten. Die ,Ax"- und ,Ay"-Werte soll-
ten analog zu den Kippbewegungen in den positiven oder negativen Bereich
ansteigen. Siehe auch Kapitel Funktionstest [ 32].

= Bewegen Sie nacheinander alle vier Rader des aufgebockten Fahrzeuges und
kontrollieren Sie die richtige Zuordnung vorne/hinten und rechts/links. Beim
Drehen des jeweiligen Rades sollte an der entsprechenden Position auf dem
Bildschirm ein Wert angezeigt werden. Siehe auch Kapitel Funktionstest
[r 32].

= Klicken Sie auf der ,Testing”-Seite den Button ,Pump On". Die Pumpe lauft
nun 10 Sekunden lang oder bis der Button erneut gedriickt wird. Lassen Sie
eine Hilfsperson nach Pumpenstopp das Bremspedal treten und halten: alle
Rader sind jetzt blockiert (bitte prifen!). Klicken Sie nun bei getretenem
Bremspedal nacheinander die vier ,Release Brake”-Buttons. Priifen Sie jedes
Rad nach dem Klicken auf Freigangigkeit, bevor Sie den nachsten Button kli-
cken.

Wahrend dieses Freigabetests kann die Pumpe wiederholt an-
laufen.
Siehe auch Kapitel: Funktionstest [ 32]

= Wahlen Sie auf der ,Testing”-Seite zwischen ,Repair Bleeding” (Tandem MC)
und ,Repair Bleeding (Balance Bar)". Klicken Sie auf den entsprechenden But-
ton ,Start wizzard” unten rechts. Folgen Sie zur Entliftung des ABS Hydrauli-
kaggregates den Anweisungen im Dialogfenster.

In diesem Schritt wird ausschlieBlich das Hydraulikaggregat
entliiftet, nicht die Bremsleitungen oder die Radbremszylinder.
Siehe auch Kapitel: Entliiftungshilfe [ 34]

= Entliften Sie die Bremsanlage nun wie Ublich, beginnend mit der vom Haupt-
bremszylinder aus gesehen fernsten Bremse und endend mit der nachsten.
Prifen Sie abschlieBend noch einmal den Fehlerspeicher und analysieren Sie
alle Eintrége. Trennen Sie die MSA Box II vom ABS-Kabelbaum und priifen Sie
danach, ob die Kontrollleuchte SILA erlischt und dunkel bleibt.

= Prifen Sie die die Funktionstlichtigkeit der Bremse zunéachst bei geringer Ge-
schwindigkeit. Beginnen Sie mit einer neutralen Reglerabstimmung (Dreh-
Funktionsschalter Position 5 bis 7).

Bosch Motorsport

ABS M4 Handbuch 41 /62



10 | Anhang

M Nahere Informationen zu den unterschiedlichen Reglerabstim-

mungen finden Sie im Manual in den Kapiteln: ABS im Motor-
sport [ 5] und Funktionen [ 6].

= Kontrollleuchte SILA leuchtet bei Einschalten der Ziindung kurz auf, bei Dreh-
schalterstellung 12 (OFF) dauerhaft.

10.2 CAN-Protokoll

Name Message Startbit Length [Bit] Byte Order Value Type Initial Value

Yaw (PSIP1) 0x70 0 16 Intel Unsigned -163,84

AY1 0x70 32 16 Intel Unsigned -4,1768

YawAcc (PSIPP) 0x80 0 16 Intel Unsigned -4096

AX1 0x80 32 16 Intel Unsigned -4,1768

WS_FL 0x24A 0 16 Intel Unsigned 0

WS_FR 0x24A 16 16 Intel Unsigned 0

WS_RL 0x24A 32 16 Intel Unsigned 0

WS_RR 0x24A 48 16 Intel Unsigned 0

WS_FL 0x140 0 16 Intel Unsigned 0

WS_FR 0x142 0 16 Intel Unsigned 0

WS_RL 0x340 0 16 Intel Unsigned 0

WS_RR 0x342 0 16 Intel Unsigned 0

SwitchState 0x5C0 0 8 Intel Unsigned 0

P_Hz 0x5C0 8 16 Intel Signed 0

BLS 0x5C0 24 1 Intel Unsigned 0

ABS Active 0x5C0 29 1 Intel Unsigned 0

EBD Lamp 0x5C0 30 1 Intel Unsigned 0

ABS Lamp 0x5C0 31 1 Intel Unsigned 0

AX1_Bremse60 0x5C0 32 16 Intel Unsigned -4,1768

AY1_Bremse60 0x5C0 48 16 Intel Unsigned -4,1768

Fortsetzung:

Name Factor Offset Minimum Maximum Unit Rate (ms) Comment

PSIP1 (Yaw) 0,005 -163,84 -163,84 163,83 °/s 10 Yaw Rate

AY1l 0,00012742 -4,1768 -4,1768 4,1765 g 10 Lateral Acceleration (Ay)

PSIPP (YawAcc) 0,125 -4096 -4096 4095 o2 10 Yaw Acceleration

AX1 0,00012742 -4,1768 -4,1768 4,1765 g 10 Longitudinal Acceleration
(Ax)

WS_FL 0,015625 0 0 100 m/s 10 Wheel Speed Front Left

WS_FR 0,015625 0 0 100 m/s 10 Wheel Speed Front Right

WS_RL 0,015625 0 0 100 m/s 10 Wheel Speed Rear Left

WS_RR 0,015625 0 0 100 m/s 10 Wheel Speed Rear Right
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Name

WS_FL

WS_FR

WS_RL

WS_RR

SwitchState

P_Hz

BLS

ABS Active

EBD Lamp

ABS Lamp

Factor

0,015625

0,015625

0,015625

0,015625

1

0,0153

1

1

1

1

Offset

AX1_Bremse60 0,00012742 -4,1768

AY1_Bremse60 0,00012742 -4,1768

Minimum

-4,1768

-4,1768

Maximum

100

100

100

100

12

425

4,1765

4,1765

Unit

m/s

m/s

m/s

m/s

9

Rate (ms) Comment

10 Wheel Speed Front Left

10 Wheel Speed Front Right

10 Wheel Speed Rear Left

10 Wheel Speed Rear Right

10 ABS Map Switch Position

10 Brake Pressure

10 Brake Light Switch

10 ABS Active Lamp

10 EBD Fault Lamp

10 ABS Fault Lamp

10 Longitudinal Acceleration
(Ax)

10 Lateral Acceleration (Ay)

Zur Vermeidung redundanter Botschaften bei der Anbindung des ABS-CAN an
den Fahrzeug-CAN ist zu bericksichtigen, dass das ABS folgende weitere Bot-
schaften sendet:

0x140
0x141
0x142
0x143
0x24A

0x340
0x341
0x342
0x343
0x541

10.3 Downloads

Unter www.bosch-motorsport.de finden Sie:

= CAD Dateien

= Datenblatt
= Handblicher

= Produktinformationen

= Formular fiir Fahrzeugdaten

= Diagnosesoftware
= ABS_M4.dbc
= MSA Box II-Treiber

0x542
0x560
0x576
0x5C0
0x70

10.4 Kontaktdaten der Handler

Deutschland

0x75
0x80

Bosch Motorsport
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VIKTOR GUNTHER GMBH
Kolner Strale 236

51149 KélIn

Tel.: +49 2203 911 46 0
Fax: +49 2203 911 46 6
info@vgs-motorsport.com
www.vgs-motorsport.com

BSA MOTORSPORT
Industriestrale 30

68519 Viernheim

Tel: +49 6204 929090
info@bsa-motorsport.com
www.bsa-motorsport.de

IT4 Race GmbH

Auf der Budenbach 5
Industriegebiet Stid
56281 Dorth

Tel.: +49 6747 302323
Fax: +49 6747 302325
kontakt@evolan.de
www.evolan.de

WENDLAND MOTORENTECHNIK
GMBH

Im Hitzenried 3

72414 Rangendingen

Tel.: +49 7471 871150

Fax: +49 7471 871152
www.wendland-motorentechnik.de

Bosch Engineering GmbH
Motorsport
Robert-Bosch-Allee 1
74232 Abstatt

Tel.: +49 7062 911 79101
Fax: +49 7062 911 79104
motorsport@bosch.de
www.bosch-motorsport.de

Frankreich

Bosch Motorsport France
Jean-Adrien Mauvenu

32, avenue Michelet

BP 170

F-93404 Saint-Ouen Cedex

Tel: +33 1 4010-7892
http://www.bosch-motorsport.com
jean-adrien.mauvenu@fr.oosch.com

44 / 62

ABS M4 Handbuch

Bosch Motorsport


mailto:info@vgs-motorsport.com
http://www.vgs-motorsport.com
mailto:info@bsa-motorsport.com
http://www.bsa-motorsport.de
mailto:kontakt@evolan.de
http://www.evolan.de
http://www.wendland-motorentechnik.de
mailto:motorsport@bosch.de
http://www.bosch-motorsport.de
http://www.bosch-motorsport.com
mailto:jean-adrien.mauvenu@fr.bosch.com

Anhang | 10

GroBbritannien

POWERSTATION

Northway Trading Est,
Northway Lane,

Tewkesbury,

Gloucestershire

GL20 8JH

Tel +44 1684 296675

Fax +44 1684 296645
receiption@powerstation.org.uk
www.powerstation.org.uk

ELLIS COMPONENTS
Stonebroom Industrial Estate
Stonebroom

Alfreton

Derbyshire

DE55 6LQ

Tel +44 1773 873151
www.ellis-components.co.uk
sales@elliscomponents.co.uk

Robert Bosch Ltd
Motorsport

Control Tower Building, MIRA Technology Park

Watling Street

Nuneaton

Warwickshire

CV10 0TU

United Kingdom

Tel +44 7976 50 4447
motorsport@uk.bosch.com

Italien

POWERON

Via Roma, 23

38030 Castello di Fiemme (TN)
Tel: +39 0462 341015

Fax: +39 0462 248383
info@poweron.it
www.poweron.it

Russland

Offroad Wolfs

Contact Person: Mukhanov Andrey
124460,Moscow, Zelenograd, Nord zone,
1st west street, 14, building 1

Tuning City

Tel. +7 495 532 3194
info@boschmotorsport.ru
www.boschmotorsport.ru

Tschechien

Bosch Motorsport
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TREMONDI s.r.o.
Bucovska 417

68335 Letonice
Tschechien

Tel.: +420 606 326 923
motorsport@tremondi.cz

www.tremondi.cz/bosch-motorsport

Ukraine

Auto-life

02660 Kiev, Ukraine
Krainjaja-Str.1

Contact Person: Olga Pashutina
www.auto-life.ua

Nordamerika

CV Products

42 High Tech Blvd
Thomasville, NC 72360
+1 800 448-1223
www.cvproducts.com

Mech-Tronic

323 Coolidge Drive
Centerport, NY 11721
+1 631 423-0523

Sakata Motorsport Electronics
1217 N. Patt Street

Anaheim, CA 9280

+1 714 446-9473
www.sakatamotorsport.com

USA Diesel Motorsport Dealers

Scheid Diesel

4960 North 13th Street
Terre Haute, IN 47805
+1 812 466-7202
www.scheiddiesel.com

Exergy Engineering

4936 Kendrick Street SE
Grand Rapids, MI 49512

+1 616 977-3766
www.exergyengineering.com
www.exergyperformance.com

S & S Diesel Motorsport
6131 Tyler Street

Hudsonville, MI 49426

+1 616 915-8461
www.snsdieselmotorsport.com
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Robert Bosch LLC

Bosch Engineering North America
Motorsport

38000 Hills Tech Drive
Farmington Hills, MI 48331-3417
United States of America

+1 248 876-2977
www.bosch-motorsport.com

Lateinamerika

Robert Bosch Ltda

Av Juscelino Kubitscheck de Oliveira
11800

Zip code 81460-900

Curitiba — Parana

Brasilia

Tel: +55 41 3341 2057

Fax: +55 41 3341 2779

Japan

Bosch Engineering K.K.
Motorsports Department

18th Floor, Queen’'s Tower C, 2-3-5 Mi-

nato Mirai

Nishi-ku, Yokohama-shi,
Kanagawa 220-6218

Tel. +81 45 650 5610

Fax +81 45 650 5611
www.bosch-motorsport.jp

Hong Kong

SOMA POWER LTD

Room 305, 3/F., Sunwise Ind.Bldg.
16-26 Wang Wo Tsai Street
Tsuen Wn, Hong Kong

Tel : + 852 3525 0867

Fax : +852 2567 7222
info@soma-power.com
WWW.Soma-power.com

Australien, Neuseeland und Siidafrika

Robert Bosch Pty. Ltd
1555 Centre Road

Clayton, Victoria, 3168
Australien

Tel. +61 3 9541 3901

Fax +61 3 9541 7225
motor.sport@au.bosch.com
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2 !

I

© THIS DRAWING IS THE EXCLUSIVE PROPERTY OF
ROBERT BOSCH GMBH. WITHOUT THEIR CONSENT IT MAY
NOT BE REPRODUCED OR GIVEN TO THIRD PARTIES,

© Alle Rechte bei Robert Bosch GmbH, cuch fuer den

Fall von Schutzrechtsorme|dungen. Jede VerfUegungs-
befugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

h | 4

1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 [ 5 [ 7

8 [ B

10 [

11

0.5-1.0mm?

WIRE HARNESS CONNECTOR : RB KOMPAKT CONECOR 1.lA
ACC. TO RB DRAWING A 928 000 453, 3 PINS, CODING I.
BDK TRMINALS GOLD-PLATED, 0.5-1.0 mm?

Pin 3: Versorgung (+)
Pin 3t SUPPLY VOLTAGE (+)

Kabe lbaumstecker: RB-Kompaktstecker 1.la nach RB-Zeichnung
A 928 000 453, 3-polig, Kodierung I, BOK-Kontakte vergoldet,

Am Sensor: RB-Kompaktstecker 1.l nach RB-Zeichnung
D 928 002 B9A in hochschuettelfester Ausfuehrung
, Kodierung 1, Kontaokte vergoldet

3-polig
Werktoff: PBT GF30

AT SENSOR: RB KOMPAKT CONNECTOR 1.1

0 261 AO4 407

IN HIGH VIBRATION

RESISTANT DESIGN ACC. TO RB DRAWING D 928 002 6SA
3 PINS, CODING 1, TERMINALS GOLD-PLATED

MATERIAL: PBT GF30

Pin 2: OUTPUT

erkstoff': 4 N _Norm]
MATERIAL: 1.4104 (DIN Norm) 48,85 =2 \
Pin l: Masse [-) (e
oo + +
. Pin 1+ GROUND (-) e 4,500 12,55 11
(0 5,3 :0,2  —
[N
; [ w|s //////\\\.
. - \ S
i - I — N |- g
e S N

=
90!

Tup-Aufschrift
TYPE DESIGNATION

Fertigungsdatum

= nach Bosch-Norm
N41A4-2.3

und Ser i ennummer

Werksnummer

NUMBER OF PLANT

ECC 200
18x18

DATE OF PRODUCTION
ACC. TO BOSCH

— STANDARD N41A4-2.3
AND SERIAL NUMBER

-RB-Gewaehrleistung fuer die Funktion des Stecksystems nur bei Verwendung

der in dieser Angebotszeichnung vorgeschriebenen Gegenstecker-Systemteile.

-Erste Abstuetzstelle des Kabels max. 150mm nach der Steckverbindung
gestreckte Kabellaenge ). Sie muss auf dem Sensortraeger |iegen.

-Aowicklung des Kabels (Abweichung von der geraden LiniiE zwischen

Kabe labgang am Sensor und erster Abstuetzstelle: 20...90°

-Zulaessiger Biegeradius des Kabels bis zur ersten Abstuetzstelle: R 250mm

-Einbauvorschrift siehe zugehoerige Railangebotszeichnung bzw. Rail-TKU

F| -Max. zulcessige Einschraubbelastung: 35Nm

-Montagehinweis siehe Y 261 F26 048

Zu beachten: Sensor ist durch ouf'gesteckten Gegenstecker vor Eindringen von Wasser zu schuetzen.

IMPORTANT NOTES

-RB WARRANTY WILL COVER THE FUNCTION OF THE CONNECTOR SYSTEM ONLY IN CASE

OF COMBINATION WITH HARNESS CONNECTOR SYSTEM PARTS ACCORDING

TO THIS OFFER DRAWING.

-FIRST CABLE MOUNTING POINT MAX. 150 MM AFTER THE PLUG (STRAIGHT CABLE LENGTH).
IT MUST BE LOCATED ON THE SENSOR CARRIER.

-ANGLE OF BENING THE CABLE [DEVIATION FROM STRAIGHT LINE) BETWEEN CABLE EXIT
AT SENSOR AND FIRST MOUNTING POINT: 20...90° .

-ADMISSIBLE BENDING RADIUS OF THE CABLE UP TO THE FIRST

| | CABLE MOUNTING POINT: R 250MM.

- INSTALLATION INSTRUCTIONS SEE CORRESPONDING OFFER DRAWING RAIL RESPECTIVELY TKU RAIL

g
E

t. fremdepr. Angabobszeichnungen

§
:
:

o

=

-MAX. AUTHORIZED STRESS TO SCREW IN: 35Nm
-ASSEMBLY INSTRUCTIONS SEE Y 61 F26 048

ATTENTION: USE HARNESS CONNECTOR FOR PROTECTION AGAINST WATER INGRESS.

0261 B08 07206 0 261 KOO 109
Entw i ok | ungsNummer Bestell - Nummer Twp Datenblatt (TKU)

DEVELOPMENT NUMBER ORDER NUMBER TYPE DESIGNAION DATA SHEET

= Auf'schrift

—itt -l —=

==
o B

SW 27

Stutzen nach unten gerichtet.

Empfohlene Lage: 0O..

.90°

in allen Richtungen zur Senkrechten.

ORIFICE DIRECTED DOWNWARDS.

-y
e

=+

il

» |VOLLME|

gez/om| 24, 02,2005 De
gep/CHK . .

RAIL PRESSURE SENSOR

RECOMMENDED POSITION: 0...90° 1 gl
FROM VERTICAL.
Nicht tol. Masse 10E [Mosssbeb 54 | 151 Smwicht 45,349
Dorumentencrt/ DOCUENT T7PE AGZ NJ'::']F mmE? iD:EIE El*SEnCNS 5—@ Angebots- OFFER
ze i chnung DRAWING
&r.Sb. Datum/ DATE | Name/ NAME | Berermung” TITLE

5 i S/ DS-HD-kV4.2, 26 MPa
: ] BOSCH |("26] A4 407 [sorenioest
ol  owee ] e | O e R Love

QIZASTIT 110

1581 A A2 T F S

APl o o N3RPT 21

Ak

OBSERVE INSTRUCTIONS FOR FILLING OUT NI2A D11/1
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13 Einbauempfehlungen: Bremsdrucksensor

1 I
! | 2 | 3 [ “ [ 5 8 7
| ] 150-Grenzmasss/ (SO LIM. OF SIZE 2 703 373 053
i CD : Prozessregelung (SPC) A-A Moss/ SIZE [foleranzklosse| Grer
1 eber bis | TOL. CLASS |Lin. DeviATions |Rouheibsang. :DIN EN 150 1302 (NI2A D53/1)
. ’ nach gueltigen Regeln e 2 SURF .ROUGHN.
bé’ﬁ A _‘| mit cpk-Nachweis/ Konten  :DIN ISD (3715 (NIZA B42)
& SPC ACCORDING TO EDGES
3 +0, -0.
EEE APPLICABLE STANDARDS P _/Q3
EEE || @ 16 s0.1 WITH cpk-RECORD .
d5s w150 [ o e aee
E:g A ——— mnfﬁ
2,y —keine Gratwurzel ouf Floeche %ﬁh:ofééiiéééﬁﬁéfée
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Ty NO HIP HEAD ON @ 25.4 ALLOWED eei3 | e8| e0e]| 0120 . 400). . 1000
— (D. ';f 2 0.2 Oulf2 0.2|t Q.3|2 0.5[t 0.8
L = - Grotwurze! in radialer Richtung l c; ::877?&:;\»42;;"
5 von Q.1 zulgessig : 72 = 02|t o5 £ 1] e ]2
0.1 HIP HEAD [N RADIAL DIRECTION ALLOWED o Winkel, Mosse der kuerzeren Schenkel
b Fr i il \Z ANGLES, DIM. OF THE SHORTER SIDE
gg @ > 10 >30| > 120| > 400
L3 " bis 10] ...50 |...120]...400
|| T @ D 3.2 , R Y N
ig Ny Q@ | P0.2|A||4 ) :ohsam%ng ;o;u AND POSITION
2 10.2 :0.2 -0.1 DIN 1S0 2768-H (N13 B92/1)
gg F || - |-_Q.3 Stoffe entsprechen NZ580
gg? / essung an kleinster Stelle [[{TERALS chRrERR T e
ckg ; 4 = MEASUREMENT AT SMALLEST AREA
§§§ T
gg; . A ! Keine Beschaedigungen (Kerben, Druckstel len]
E:g % im Dichtbereich zulaessig
[@cs i /| NO DAMAGES (SCORES, PRESSURE -MARKS) |2
| WITHIN THE SEALING-AREA PERMISSIBLE
- ' gekennzeichneter Bereich beachten:
{ @ 3.2, 120" -, 90° Konus,Gewinde- und Gewindekern
o7 S muessen in einer Aufspannung hergestel It werden
G S -
£ g MARKED AREA: :
/ @ 3.2, 120° -, 90° CONE,THREAD AND THREAD CORE 8
ce MUST BE MACHINED (N ONE SETTING :
[} Fehl. Angdbery MISS. DETAILS Oberf |loache Mossstob 2: | (5:1 1:1) Ig@t g
1. Verwendurg’/ ST APPLICAT. ., SURFACE G@ :;:‘f. MAT"L 4
wmentencrt/ DOCUNEN ‘ ’ d
g—-_ Frei von Oel ’ Fett und Rueckstaenden g::-d«t-'sbo mra:::z Ej::'s LIST ON SEPARATE S-EET , ousss FRM  siehe Stueck|iste all -
§ FREE OF OIL, GREASE AND RESIDUALS « s . . . Jor.st Dabum/ DATE | Name/ NAVE | Benerrung” TITE B
18 . 1. : : :pousees ™y 1:06.20071 W Anschlussstutzen 5
+ 7 || Woehrend Lagerung und Transport 7. : . : T : * FITTING &
gg_ vor Verschmubzung schuetzen 8; ;gggggg%g :g g-(l)g-% :g ane [eaioots MEUTELOI0 . E
| S’\VE AGA[NST CONTAM]N’\TIUN DURING Rzmax 40 01 |0261555050F WR 04:06:2007 WR A3 .“m e &/m - | i
EE STORAGE AND TRANSPORTATION V \/ w Aenderung gez. | gueltis | geor e 2 703 373 053 ﬁ/&c%
2 ) CHANGE oW, VALID oK. Ers.f./ REPLACES ( 261 C05 611-00_09,05.2007 [Ers.d./ REFLAC.BY , 5
TR 110,208 ¥ 18 I ‘L I Ausfuel lonleitung NI2A D11/1 beochben!
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INSTALATION BORE

1} Einbaubohrung MATERIAL A
Werkstolf
@ 1031 1005 st
] HOUSING: POLYAMIDE HEAT B
= STABILIZED
%) Gehoeuset Polyanid woerme-
™ stobilisiert
B N B
CABLE: MOLDED CABLE COVER
WO CORES, @ - 5.0+0.3
R COVER INSULATICN: POLY-
o bid A = URETHANE ELASTCMER 95: § SHORE A.
s g= Leitung: Meontelleitung zweiadrig
= @ Aussen @ = 5,040,3;
= Montelisol ierung! Polyurethan-
¢ @ 9.8 0L Elostomer 95: 5 Shore A, ¢
BUSHIMG: STEEL
Buchse:  Stohl
WARK FOR POSITION OF IC
.9 Mgrkierung zur Loge des ICs SENSING SIDE
D = 5 Signalcbgriffsrlaeche D
L X 45 |—\ﬁ[ﬁ_ D0.4[A 14 :0.2 5
5| 8 ‘ Eg 3.8
€ = e
| 5
L 26 0 VIEK a
9 1 A = U] 0 Ansicht
I ] E g (I'—‘ > SCALE 1:1
E—— ~ 2 § \l E M1l
€ } it XPUSIT!W SENSOR ELEMENTS E > i
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- Wy DATUNFACE. BJSHING = B ]
B o~
m B 4 Bezugsf | aeche Buchse E < .% - a
a @ 6.1°%7 0-RING F 00C 178 915
S B 0-Ring F 00C 178 915
F F

PLASTIC MUST NOT PROTRUDE QVER BUSHING EDGE
KunststolM dorl® nicht ueber Buchserkante ueberstehen

ABRASION RESISTANT PRINT WITH CUSTOMER PART-NO (SEE TABLE)
ROBERT BOSCH PART-ND (SEE TABLE) OPPOSITE TO THE CUSTOMER

6 __PART-NO ON CIRCUVFERENCE APPROX, 180' APART, aVI'E'L: N s
.--? Roriebfester Aufdruck von Kunden Soch-Nr (siehe Tabelle) ks
H PROTECTING TUBE F 0OC 118 403 Robert Bosch Soch-Nr (siehe Tabellel gegenusber|iegend der
Ej Schubzschlouch F 00C 178 403 PROTECTING TUBE F 0OC 1TE 493 Kunden Sach-Nr an Unfong um 180" versetzt,
1} Schubzschlouch F OOC T8 493 CASLE CONNECTOR F 00C 160 001
ggi (DETAILS SEE A 265 561 574)
$e Kabe Istecker F 00C 1G0 00]
$5 SCALE 1:1 A ,
gig Vil (Del:mls seiehe A 265 561 574) CONTACT 1 CONTACT 23
Rl ON BLACK CORE FOR SIGNAL (-) ON WHITE CORE FOR SUPPLY VOLTAGE (+) H
i 5 ey = = Konbokb |& Kontokt 2:
E g, © = —t———— ¢ L £ £ z —— A An schworzer Ader fuer Signal ( ) An weisser Ader fuer Versorgungsspannung (')
2
o FRODUCTION DATE (40) (30) (Mj NO REVERSE POLARITY PROTECTION! u
" Kein Verpol !
Fertigungsdatum 230 r0 i Vorpolschole
l 925 : 18 ]
SPEED SENSOR MUST NOT BE REMOVED Drehzah|fuehler dorf erst unmittelbor
t—| FROM [TS PACKAGING UNTIL IMMEDIATELY vor der Montage in dos Fohrzeug oder o
PRIOR TO [NSTALLATION [N THE VEMICLE vor Einbay in die Pruefvorrichtung
OR THE TEST DEVICE. aus der Verpockung gezogen werden. GENERAL REMARK: Al lgemeiner Hinweis:
i I m r ent-
| THE sENSOR 1S MoUNTED BY PUSHING (T Montage des Drehzohifuehlers erfolgh TEMPERATURE. ZONES, (SEE DATA SHEET Eammﬁ m'g&:ﬁ%ﬁﬁguﬁﬁ tg:f:“g:n%f:i;rg,:géﬁ; ﬁn;gi ‘e;:d ’
INTO PLACE BY HAND durch Eindruecken von Hand bis ATTENTION PERMANENT WAGNET! Temperaturzonen (sishe Cavenblabt THAT CAN POTENTIALLY BE DAWAGED kann somit potentiell durch elekbro-
UNTIL STOP, BEFORE FIXING OF SCREW. oul” Anschlag, vor dem Fesbschrauben. Achtung Oovernmognet! SCALE 111 DUE TO ELECTROSTATIC DISCHARGE. stabische Entlodung beschaedigt‘
BEFORE RE-MOUNTING THE WSS, Vor utedgrhulrer Wontoge des UFs ist 'R ?Egﬁﬂr;g ;:gpg:Em;&[lsNGINg;ﬂlﬁliEc_ Fz;se:]eE;:c::gc:r::zng;E';:gTT;:‘:egm |
et R e § S AR I Bia) W e ——@— i TROSTATICALLY SENSITIVE COMPORENIS,  teile sind einzuhalten.
FIXING WITH HEAD CAF SCREW Befestigung mit Zylinderschraube ﬂ’; Eﬁ“f 0E__J T ———
150 47623 2004-06 - M6 - 8.8 - MK (WITH 150 47621 2004-06 - MG - 8.8 - MK (nit klebender elzore Py o ptiol]
ADHESIVE COATING ACC. DIN 267-27: 2004-01 ) beschichtung nach DIN 267-27: 2004-01) ) o | e it
POSITION OF SENSORHEAD MARK [NGS SENSOR ZONE GEELY Fo-1. ‘FRONT A4E / VA
SEE CORRESPONDING Entsprechende [mpulsradspezifikation MAY BE DIFFERENT FROM THIS DRAWING Sensorzone - R TR
TRIGGER RING SPECIFICATION! beachlent Loge dgr Sensorkopfbeschriltung konn e e B | |
' } von Teichnung abweichen. T0 BE CHECKED [N QUALLTY TEST zoownt VPR
PERMISSIBLE STRAY MAGNETIC FIELDS: Zuloessige mognebische Fremdrelder: D Mass durch Auswchlpruefung absichern v Gomvins, [Guobogr [ Miem. Trerg] 0w [feg.
SEE TCD siehe TKU @ — y ﬂ u.:’.v: :'ITB Vot T, e nﬁ;-sﬂ(%{:gﬁm 3 ,I"/m: Ll
e Lot L e camer L wwecoe L uwo e e e SR Pief| 0 265 A02 240-718 [55[a[
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I - I ' I I ' I I I - I I ' I I L]
1 2 3 L s 6 7 8 9 10 i ) [5) 1L 15
; | 0 274 AOO 305
: |
! Einbauort: Nahe des Fahrzeugschwerpunktes. Anderer Einbauort [P _ ; ;
 — %[UhNTZ‘uNSGT\'%ﬂ[uZ%‘SwEh RB FDR-Systementwicklung moeglich. Eu‘ﬁdgﬂﬂfﬁgmugﬂedﬂ U(?EED,UE?SESU‘TZ%%T%SH Sg‘veﬂgaee‘gﬂazudhegugeﬂ[‘hﬂ\azhen Sonderzubehoer: ADDITIONAL PARTS:
: THE MOUNTING AND ENVIRONMENTAL CONDITIONS ACCORDING TO Gehoert nicht Lieferunf NOT INCLUDED IN SCOPE OF DELIVERY
- CLOSE TO CENTER OF GRAVITY OF VEHICLE. OTHER MOUNTING LOCATION enoer! mcll zun Lieeruniang. '
AFTER AUTHORISATION BY RB-FDR SYSTEM DEVELOPMENT POSSIBLE. XEE %EEE‘%LLF\[LULSEEMER DOCUMENTATION (TCD, SEE TABLE BELOW) muss gesonder! bestellt werden. MUST BE ORDERED SEPERATELY.
Steckerbelegung } Buchsengenaeuse CONNECTOR HOUSING
PIN CONFIGURATION (Einbau enfgegen der Fahrfrichfung oder Ueberkopf-Montage Anziehdrenmoment fuer Mutter/Schraute M6 = 6Nm +2Nm / ~INm
PIN 1 GND nach Zustimmung durch RB FOR-Systemenfwicklung moeglich). Max. zulaessige Axialkraft: 12 kN
8 (MOUNTING OPPOSITE TO DRIVING DIRECTION OR OVERHEAD MOUNTING F\X\.NGfTUPQUE FOR NUT/SCREW M6 = 6Nm +2Nm / —INm TYCO/AMP Best.-Nr. 1-967640-1 TYCO/AMP ORDER-No.  1-967640-1
PN 2 L AFTER AUTHORISATION BY RB-FOR SYSTEM DEVELOPMENT POSSIBLE). MAX. PERMITTED AXIAL LOAD. 12 KN R Ee—— TERTNAL
N (L Stueck erforderlich) (4 REQUIRED)
PIN 3 CANH gg#??ir—?ﬁeﬁgbvﬁj‘gmm der Referenzacfise auer 21t Schraubpartner muessen ausreichende Anpressflaeche aufweisen. fuer TYCO/AMP Best.-Nr. 965906-1 (DGB 0.75mm2 ) TYCO/ANP ORDER-ND. 965906-1 (0GB 0.75mm2 )
B PERWISSIBLE DEVIATION OF REFERENCE AXIS PERPENDICULAR ;gﬁmé‘”gﬂ‘ggggiggggg”kg‘fuggmﬂ;w und susreichende : ‘
PIN & UBAT T0 DRIVING DIRECTIONES . FIXATION COUNTERPARTS MUST HAVE SUFFICIENT PRESSING SURFACE. Einzeladerabgichiung WIRE SEAL
. MUST BE DIMENSIONED FOR PERMISSIBLE FIXATION TORQUE AND MUST
Zulaessige ADWQ\EWHQ von Fahrzeug Z-Achse zur HAVE SUFFICIENT CORROSION RESISTANCE. TYCO/AMP Best.-Nr. 967067-1 (fuer @1.6...1.9) TYCO/AMP DRDER-ND. 967067-1 (fuer $1.4...1.9)
¢ Referenzflaeche £3
PERM‘SS‘BLDE DEVIATION OF REFERENCE SURFACE TO VEHICLE Anschraubprozess des Sensors Liegt in Kundenverantwortung.
Z-AXIS £3 Bei Fehlmontage keine RB-Gewaehrleistung. Einzelheit Y
Sensor in Einbaulage dargestellt FIXATION PROCESS OF THE SENSOR IS WITHIN CUSTOMERS DETAIL Y
| SENSOR SHOWN 1N MOUNTING POSITION RESPONSIBILITY. IN CASE OF POOR MOUNTING NO RB-W ARRANTY. M 41
Buchsenflaeche muss vollsiaendiq aufliegen Gewaehr fuer die zuverlaessige Funktion des Stecksystems
. nur bei Verwendung des von RB vorgeschriebenen Gegensfeckers.
BUSHING SURFACE MUST BEAR ON COMPLETELY. RB W ARRANTY COVERS RELIABLE FUNCTION OF THE CONNECTOR N l ‘ ‘ H
. SYSTEM ONLY IF A W IRING HARNESS-SIDE CONNECTOR ~ "
Max. W inkelabweichung der Anschraubbolzen in x- SPECIFIED BY RB IS UTILIZED | o
und y-Richtung: 2.2° ] I
Q[A]FT'SA&G}J%NPD DYEYD‘/\.\RTE‘[O%[?!\IF) THE MOUNTING Im Bereich der Auflageflaeche des Sensors f =
(Umriss Gehaeuse + Gegenstecker) 1140.15¢940 15 o ™
IN SUPPORTING SURFACE AREA OF THE SENSOR [/£7 [0.2] AL <l 9
(HOUSING + SOCKET HOUSING OUTLINE) 15.85x13.85 4 =
NI
+Z Sensor
+X Sensor
611 PBT GF30 weiss/WHITE
42.8 roduktionslabel mit Barcode
L PBT GF30 schwarz/BLACK PROBUCTION LABEL
+1 >ensor W ITH BARCODE
]
M Steckermifte \
- Hr ‘HH CENTER OF CONNECTOR [=
> HERIR | Teilschnitt A-A
[l Il q T j SECTION A-A
/\\Y
X
eferenzflaeche
REFERENCE SURFACE
4 Fahrtrichtung
DRIVING DIRECTION
H Einzelheit X
DETAIL X
M 41 A uchse, Edelstahl V2A (1.4301)
BUSHING, HIGH GRADE STEEL V2A (1.4301)
B (@ " ;
yp-Aufschrift
Za N WION TYP-DES IGNAT ION
f‘ 0 . [—Kundennummer
) - CUSTOMER PART NUMBER
S|
g &
Mk, [——Fertigungsdatum
W \\' ° ° MANUFACTURING DATE
SR AR
(YA} \—ChargeﬂfNr.
Stecker: W NUMBER OF LOT
K CONNECTOR: =
AMP 114-18063-076 -
M@S  Code A Referenzachse ]
— Rev. A3/25.06.01 (quer zur Fahrtrichtung) 3.7
| ;‘QNS L}:\f WSBDOEGES. REFERENCE AXIS -
- (PERPEND ICULAR TO -—
Rev. B6/03.05.02 DRIVING DIRECTION) A
Steckerverrastung: 793
CONNECTOR ENGAGEMENT -
t TYCO C-208-15641
Rev. 0/25.04.03
[SCMM3 xic icht tol. Masse. sz 1.1 i1 [ 700
[okamentenart 7 BOCVENT TYPE AGZ lNDiN e ‘ Angebots- OFFER
zeichnung DRAW ING
. Gr.St. Datum/DATE Name/NAME  [Benennung/ TITLE
- e ’:E,R aDrehraTeaemor MM3.8k
- ses/a77 | 13.07.2006 [Poku
N - . . vl AE/ESES N YAW RATE SENSOR MM3.8K
- 1 | Akfualisiert K[ _[07.12.2006 | K] | O™ : s 10,
O sty Sttt o BT AT e e BOSCH | 027 a0 305 | terenfpeg
DRAFT DRAW ING NUMBER ORDER NUMBER TYPE CUSTOMER PN TRADE MARK TC0 NO CHANGE DOWN. VALID CHK. PE Ers.f. / REPLACES [Ersd / REPLAC BY .
e P SO [} T T ) s ToeLlanertong NIZA D1 beathient

Bosch Motorsport

ABS M4 Handbuch

53/62



16 | Anschlussplan ABS M4

16 Anschlussplan ABS M4

T z T E] T z — T ] T 7 T £} |l T T 10 T T T Z I §K] T I} T 15 T C—| 17 T i3 T 5L T 20 T Fi| T = T 73 | -7
A A
B B
c c
= ST TIT - 5 § ! i : -
| crEEddEE plevbes byl b 22 fzz - 52 H i § 3 ‘
grgEgies necossary and mondetony e H g 3 i3 : 3
D I_ 22916 1920333118 153 3 291 4 1 2 2 m:% 13 a8 £ 1 J D
e L 1 [ R . At T Y —
] 5|
i ; ABS onfoll ; 1
soEE
Lol el F‘\' SWion off
2 notwenci un verbindich
E necessary and mandatory E
B B¢ G- < DD s i
. | 2
L | — | 1 |
[ % |
i ¢ ¢ i ] i
@ﬁ““ @&‘:”“I i I i [ i
F 404 F_254 e |
s - ;o ) AR o i i .
i i | . el ol
= il i [ .
: N il |
L | 1l o L
i Vo Lol |
: ER It L L LD $ $ $ e E H Tui LI ! v
it ,\ [ il = 1),
Brake prossure ABS function maifuncton indicator ifa voitaga 1 ifa votaga 52 ‘switched pos vottage 53 on gnd olectrical vaive  intarsaction CAN intersecton C Sport braka light switch  diagnastic pug
v sensce switch amp rc @Bmm red. re 38mm red re BBmm rad sensor ¢ @6mm biue re @6mm blue SPICAN SP_CSport open end ABS M4 by
P/Br SWIABS MIUABS Bat+ Bat + K15 YAW GND - M GND - V BLS DIAG_ABS M4
nofwandlg und verbindlich notwendlg und verbinglich nofwandig und verbindlich nofwendig und varbindlich natwendig und vedbindtich not wandig und werbindiich natwendig wund verbindiich empfahien fur Datendbergabe ~ natwendig und verbindich notwandig und verbindich
i necessary and mandatory necossary and mandalory necessary and mandatory necassary and mandatory mecessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandaicry commended for datatransler  hecessary and mandafory ‘necessary and mandalary ;
N 4
I N
J J
i 3 8 i‘ |‘—H CI. a| B gl 1
1A - RN N
K b (b b 3 - 3 I 5, % % s %E K
- TR R | ] de || 4 dl i
| o |0k |
Lo | | r LL
‘ | |
5% | [ . . : | T T | I
;g | i Lk
i
E i I wheelspeed  wheal spesd  wheel speed  whesi spesd whee! speed apeed  wheel spesd M
3 R R————| | front loft frontnght  rear loft roat right | front laft rear rght !
i ¢ o — AW B NWh fr Nwh A NWh N 4 Nwh
i 1 Drehzahiinterface  whes! speed infarface ouliet I_ _! A
; E Option mit lelﬂmm
£ wheel speed sensar
23|y N
r infersecion Wt il Achtung : - alle nicht bezeichneten Leitungen sind auf AWG22 ausgelegt
| il |— §—| ! - kleine Buchstaben sind unterstrichen
H AS 008-35PN (interface side) g 3 - CAN Abschl i d 12002 zwischen CAN-high und CAN-low B
| b - | E | I am Steuergeratestecker und am
| . 3 ! intersection CAN (SP/CAN) Stecker einbauen
0 5 0
. | cEgE E | Attention : - all not marked wire” are AWG22
| icrchymend e ST | il E§ | I - small letters are underlined
M | Ao i Hiba: | - please install 1200 resistor between CAN-high and CAN-low -
el intedaca___ . . Do at ECU and intersection CAN (SP/CAN) connector
| ] H.HiHFH{TFFf‘f:H’J Li,‘fﬁj i_J i - drain CAN shield to valve GND
s |p p
gg | 4-fach ABS Adapter M4 4d-wheel speed interface i
H fiir die Aufbereitung der for all four wheels
]g | | Raddrehzahlen i
is F 02U V00 203-01 1)
i e L P
i a m:ﬁ‘mm mmmam
e (2 Stecker Version) (2 connecior version)
il
i"i - 3 F.02U.500.043-09 ABS Basisanschlussplan © Boscw [Basisansol
H Bestell-Ni Entwuriszeichi B T
Eé R or::numu:e"rmr =s<:l'|ematl<;“mH pa:r:‘z!n:;“g 2 | F02U.500.043-09
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Y Y 1 | Y T
1 7 I 3 I 7 I 5 I (3 I 7 I £} I ] I 0 I k] I 7 AN 74 3 I 1z I 75 I 6 I 7 I T8 I 19 I 70 I 71 I 77 I 73 | I—7)
A A
B B
c c
I ABS M4 e 58 Te 3e . £ ) . ]
Anschlussstecker §% 8% 2% 1% g ; 2 H 2 H
F02U B0O 237-01 (Pos.1) oo xx gg &8 3 Sow § k] . H < «
notwendig und verbindlich grobiL FEoEE & 858 H 3 e 2z H K] F
D . necessary and mandatory 2% 2% 2% 2% > 233 2 < g 38 & g ? 3 D
2221 8 2 119 1 5 7 32 2614 1 17
Liii 3N Y Y ¥NY L yYY — Y — {2 S S — iJ
° & °
E S| E
H H z H
/ABS on/off
3 switch
8868K4
Kerbe => Of SWion off
E 2 potwendig und verbindiich £
necessary and mandatory
o
H bd >4 bd d H H
- I
F =, F
o T
) o
H H
t— < < t—
ACHTUNG fuse 40A fuse 25A HEK !
ETA ETA I I I
F_40A F 250 fuse 107 o "
’ . . s1 2 ETA HEH gl _
5 Auf Porscheseite kann es sein, das eine s <[ F_10A : H : 9] H : g s
. ; 5 s3 4
Raddrehzahl (HR) anders belegt ist & H ! & ! & ! 3| ! g £
(Pin’s verdreht) i 4 il w K
; 3 ;
] Folge: ABS geht, I__I l_l 2 E |
) ¥ Lo : g <
Display zeigt nur 3 Geschwindigkeiten o N 3E8 A - e o 4
S o : e o = < 3 g 3 E
i I = = R = H ) ol ) ol 0 = 2 7
gl 2| |2l |2 i = 4
H I a L) H H H . H H - 3 J H
NN el LR k L EENECI R ol
. . § X
Brake pressure ABS function malfunction indicator life voltage S1 life voltage S2 switched pos. voltage S3 yawrate/acceleration gnd electrical motor gnd electrical valve  intersection CAN intersection C Sport brake light switch  diagnostic plug
t— sensor switch lamp rc @8mm red rc @8mm red Flachsteckhilse 6,3mm sensor rc @6mm blue rc @6mm blue SPICAN port BMW 1378 136 ABS M4 -
P/Br SWIABS MIL/ABS Bat+ Bat + K115 YAW GND -_M ND -_V DIAG_ABS M4
notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich not wendig und verbindlich notwendig und verbindlich empfohlen fir Dateniibergabe notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich
necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory recommended for datatransfer ~ Necessary and mandatory necessary and mandatory
1 1
=
8
N 4
7 N
J 3 N
«
]
2
- = g
i g g E g 1
5 S8 25 a5 g g g 3 5 8
2 2 22 97 B B B 5 el [
3 3 3 &8 k] k] i g
§ é g §5 = g 2 z brake light switch
8ol3 & = = = = = = = rake light switc!
K - - £8358 i 3 6,3mm Flachsteckhllse,isoliert K
5 5 £59F 4] BLs
S S SERS P g 3
= = 8 o> 92 | =] g
| | H H goged I O X X O K R (. i E | |
§82z¢8 1 F_ 8% 8% 0% x .
£56¢8¢2 [ [ [
2 2
- Y £ L
wheel speed  wheel $peed wheel speed wheel speed
rear right rear left front right front left
N/Wh_rr N/r\/hiﬂ N/Wh_fr N/Wh_fl
H ‘ (R N R
HEM wheel speed interface 3 n
23 AS 612-35SN (ABS hamess side) ‘2’
£S5 AS 012-35PN (interface side) wheel speed wheel speed wheel speed wheel speed 3
83 SPiwhee!.interface front left front right rear left rear right 3
3 -_—t - NWh_fl N/Wh_fr NWh_r NWh_r &
H S
; | | I
| s¥z2 . | N i .
¢ Sist g e E g g N
DEDE > 2286 B B o B ]
ET E 2 883 o B g 2 . . . .
58k¢ T eeof s g 4 E Achtung : - alle nicht bezeichneten Leitungen sind auf AWG22 ausgelegt
L 235678 91011215681 202122 SIS b 3 b - kleine Buchstaben sind unterstrichen
E E } h ’
H | l H—r ”—I H—H H—” ﬂ“ l | a3 a5 2 2 - CAN Abschlusswiderstand 120Q zwischen CAN-high und CAN-low H
2|2 b 4 i 4 i 4 =
Afech ABS A m Cwhaal T S gl 2 S am Steuergeratestecker und am
¥ - E : : ;
| -tact lapter whee speec inieriace | b o S < intersection CAN (SP/CAN) Stecker einbauen
fiir die Aufbereitung der for all four wheels 22 22 2 2
° | Raddrehzahlen | [ [ [ A
52 2 a3 ) L
F 02U V00 335-01 Attention : - all not marked wire” are AWG22
| —/————— | - small letters are underlined
ti it ti ith N . .
H o rtace Wheel speed interface outiet - please install 120Q resistor between CAN-high and CAN-low H
(2 Stecker Version) (2 connector version) at ECU and intersection CAN (SP/CAN) connector
- drain CAN shield to valve GND
P
@
1] 1] -
wheel speed  wheel speed wheel speed  wheel speed 3 oy comer o7 oo e e S e B oo
front left front right rear left rear right % I Toxtin der Auspangsomrache verbiadich oot do
wheel speed  wheel speed wheel speed wheel speed N/Wh_fl N/Wh_fr N/Wh_rl N/Wh_rr E
rear right rear left front right front left > - -
NWh_r NWh_l NWh_ir NWh_fl TS e e — o
T (R R B e
e e
F02U.V01.854-01 ES— =
E E ABS Anschl Tan Porschi =
F02U.V00.757-01 F.02U.500.157-04 S Anschlusspfan Porsche Cup S e [ Anschlussplan ABS M4_ %
Bestell-Nummer Entwurfszeichnung Benennung BoscH =] F02U.500.157-04 T [
order number schematic part number R — - 20 R
1 2 I 3 I 3 I 5 I [ I 7 I 5 I ] I 10 I 1 T 12 N 3 T 7 T 15 T 16 T 7 T 8 T 19 T 20 T 73 | -
J | 1 J | J | i
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T T T Y Y
1 I 3 I z I 5 I 5 I 7 I 3 I g 0 I ik I 1 A 74 3 I 1z I 5 I 6 I 7 I i3 I i) I 0 I il I 77 I 73 | I—7)
A A
B B
c c
I . 52 se se se - . E) ABS M4 g . N
&5 8% L a3 3 H é h Anschiussstecker - 2
‘ ce g 22 ¢z é e § H . ?_i F02U BOO 238-01 g - ;; x Y EF
N . 28 2% £s 2% S g B E H e 3 3 2 H H §8 . b
221 61 33 11 13 38 32 2 2 4 17 30 2614
e Y Y LYY LYY gi S — ﬁ,iif B RN - — A
P P S
|l Sensorseite Sensorseite = <] | |
P4 P4 - b y o El © T
° ° H g
= = = <
wheel speed wheel speed ‘wheel speed wheel speed L - I z £ z
rear right rear left front left front right H H
E N/Wh_rr NWh_r N/Wh_f & & | E
Display Display m
o o I I
Kabelbaumseite Kabelbaumseite n : :
I i i
wheel speed wheel speed wheel speed wheel speed of : § :
rear left rear right front left front right S 1z
NWh_rl NWh_r IWh_fl NWh_fr o R
= | ! S ! 1
1y2 E [2 1 [z 1 y2 I I
o N ) PS o Pd o . | | @ | .| 2 rc @6mm blue J6mm blue 1 1
i 1 By R/ HE R g 2 AL . i
Efs El3 8| 5 2| 5 EE g = E E 13
¢ g 3 |z & g g 4
£ z 2 = 3|3 2| z| B Brake pressure 44
: b CRNCO CON i
2] 203 7]
¢ EL HE 2 N
H H
1 1 1 1 1 T
P P4 P P >3 -~ > <
I T2 2 H
1 ¢ 2 H T T H 1
°
g e H | I I
: : ) ! A A
2| fuse 40A £ g g
: preon g [ e e i3l
H FaA @ F 257 ﬁ fuse 10A Z Hz[! =
- ETA 3| 13[1 13[1
s1 s2 Ll on [l uf I
of s3 [k 3 N
f g 7 | IR 1A "
o z e - l 3
- o o o < < —
H H H . H - — L
. ) 2 [EEE LA kil ki H
ABS onloff \/ ABS function malfunction indicator  diagnostic plug  brake light switch yawratelacceleration intersection CAN intersection C Sport
K switch switch lamp ABS M4 SPICAN SP_CSport K
8868K4 SW/ABS MIL/ABS DIAG_ABS M4  BLS YAW
SWion_off Bat+ 12V
rc @8mm red
Kerbe => Off s
- | E I e
s H H
[} z
By 2 b . g g = >
B & 24 3
! bl {3 HE 4
H i 2 ? N g M
i |20 o |10 [1]r2 17 g 13f1a T efe = e
ii3 intersection H
H wheel speed interface
E SPiwheel_interface
£ N
r intersection -1 Achtung : - allg nicht bezeichneten Leitunggn sind auf AWG22 ausgelegt
| e (e d | - kleine Buchstaben sind unterstrichen
H et alidpmina - CAN Abschlusswiderstand 120Q zwischen CAN-high und CAN-low u
| SPlwheel interface | am Steuergeratestecker und am
'_wmwmml intersection CAN (SP/CAN) Stecker einbauen
: | e | :
| 1 3 L. L .3% zf | Attention : - all not marked wire" are AWG22
3 A H I FER T - small letters are underlined
H | B 2:9:-9:-9:-832 GE3 | - please install 120Q resistor between CAN-high and CAN-low M
e i at ECU and intersection CAN (SP/CAN) connector
| 12345678 910111213141516171819 202122 | - drain CAN shield to valve GND
B T .
55
i | 4-fach ABS Adapter M4 4-wheel speed interface |
é% fiir die Aufbereitung der for all four wheels
=y | Raddrehzahlen |
3% F 02U V01 928-01 ot e oot e et ot oo = oo | -
T —
F02U.V01.919-02 S— =
F02U.V01.918-02 F.02U.S00.455-02 ABS Anschlussplan Porsche 997 Cup| © soscn [ Anschiussplan ABS M2 T2
Bestell-Nummer Entwurfszeichnung Benennung =] F02U.500.45502_ """ 2"
order number schematic part number [recresaries T o | - — .
1 7 I 3 I Z I — I [ I 7 I £l I . ] I 10 i I 7 l/l\ T3 I 1z T 15 T - T 7 T 8 T 19 T 20 " T 73 | -7
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Y Y 1 | Y T
T 1 7 I 3 I T I 5 I (3 I 7 I ] I ] 0 I T I 1z A 74 13 I 1z I 5 I 6 I 7 T8 I 19 I 70 I 71 I 77 I 73 | I—)
A A
B B
c c
H . seesese ABS M4 - 3 . - . L]
2585884¢% Anschlussstecker 5 . ) H H
‘ OB FO02U BOO 238-01 gg § = H - ; ‘: . ‘
Shoabeos notwendig und verbindlich 58 ] ] © 2z £ H 2 9
£5232:3:232 necessary and mandatory S LR g S 33 EY ) a8 2
D| 2221 1 1 2 2 2 2614 1 17 D|
. A (RSN S 2 SN 2 28 J S 20 2 S . 0 S —
o = ® 2
2
O o Q =
H =
| H H = ABS onloff u
3 switch
8868K4
Kerbe => Off SWion, of
2 notwendig und verbindiich
E| necessary and mandatory E
o
H E H
E
PP OD ©F ©g
= fe ] F[M
—=3
H . H
|
|
gft
H
s 2 ! s
5|1
I
o pd i
© <] i z| ]
H 5 H
2 E T :
5 |5 § < g
ENE 3 o S £y p H
ERERERE o msean G| wsezn g lseton E 3
H HHE E EN HI g| ETA - 4 H
z| |2 B 2| Flaon 2| Fosa 2| F0a & [
- B s1 2 s3
Brake pressure ABS function malfunction indicator life voltage S1 life voltage S2 switched pos. voltage S3 yaw/acceleration gnd electrical motor/valve intersection CAN CAN Termination diagnostic plug brake light switch
- sensor switch lamp. open end red open end red open end red sensor rc @6mm blue SPICAN 600 ABS M4, open end -
P/Br SW/ABS MIL/ABS S1 FUSE 40A 82 FUSE 25A 83 FUSE 10A K115 YAW GND -_MNV CAN TERMINATION 60Q DIAG_ABS M4
notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich nnotwendig und verbindlich not wendig und verbindlich notwendig und verbindiich ‘empfohlen fiir Dateniibergabe notwendig und verbindlich notwendig und verbindlich
necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory necessary and mandatory recommended for datatransfer necessary and mandatory necessary and mandatory
1 1
Anschiuss an
> connection to fusebox <
°
J H J
E
H
2
H 2 5| 5| 5 -
a& ol g g
8% zZ= E E E
23 o PP ED G O] P< P~ P o
K i3 A 2 g K
£353 49 g
gess g
I REXS g H
s § K3 X b §
52883 I |2 Il
£82s¢
L £558¢ N
— | | =
| | .
wheel speed  wheel speed  wheel speed  wheel speed
|_ _| front left front right rear left rear right
Option ohne option without Wh_f IMWh_fr NWh_rt NWh_m
Drehzahlinterface  wheel speed interface outlet -
Achtung : - alle nicht bezeichneten Leitungen sind auf AWG22 ausgelegt
- kleine Buchstaben sind unterstrichen N
[ | - CAN Abschlusswiderstand als Gegenstecker CAN Termination 60Q ausgefiihrt
inte cti . . . ™
Whee! speed Iterface outiet r 3_1 - CAN Leitung als 44a AWG24 2adrig geschirmt ausfiihren
AS 608-35SN (ABS hamess side) z
m AS 008-35PN (interface side) F- m
| SPlinterface_outlet ‘ 3 ‘ |
o | ‘ g ‘ | o
intersection 2E2E B Attention : - all not marked wire” are AWG22
wheel speed interface iii: g - small letters are underlined
/AS B12-35SN (ABS harness side) = = 8 . " "
M | jriieiandision VBEEE. 55 | - please install 60Q CAN resistor as connector at "CAN TERMINATION 60Q -
eel_interface. . ssss= *;J - drain CAN shield to valve GND
123456
| passssce PRNVEEVEYLY | - use 44a1121 AWG24 cable as CAN cable
i [T [T :
LH
‘gfv | 4-fach ABS Adapter M4 4-wheel speed interface |
kY fiir die Aufbereitung der for all four wheels
Epn | Raddrehzahlen |
55 F 02U V00 203-03 T e e e b Toromar g -
g ———— =
e Option mit option with FUILIAR)
HAN Drehzahiinterface wheel speed interface outiet 3 AR N
(2 Stecker Version) (2 connector version) i ST G BT T
Clubsport Version —
- - Al isanschl Tan e
F02U.V01.917-01 F.QZU.SOO.452 01 BS Basisanschlusspla e [.Anschlussplan ABS M4 CS T,
Bestell-Nummer Entwurfszeichnung Benennung BoscH =] F02U.500.452-01 " [
lorder number lschematic part number = : - T - L'}
1 2 T 3 I 3 I 5 I 5 I 7 I ] I 9 10 T K] T 12 AN 3 T 73 T 5 T 6 T 7 18 T 19 T 20 T V3
J | J | J | J | 1
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20 Kabelbaum-Layout ge

nerell

| | |
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 7 | 8 N4 9 | 10 11 | 12 13 | 14 | 15 | 16
Al Adjustment / Function Switch A
ASL 106-05 SE-HE
204W221-25/225-0 Breaker - ETA 40A
SW_Function 2 x Ring Terminal @ 4 mm
— Malfunction Lamp - Black |
ASL 106-05 SAHE ® s1
204W221-25/225-0 > s
M ¢ 8 Breaker- ETA 254 Kabellange Drehschalter: 500 mm
5 Z 2 x Ring Terminal @ 4 mm
¢ N\~ Black
Bl ] 3 & s2 B
. Kabellange SILA-Elektronikbauteil bis Stecker: 600 mm
L)
Front Brake Pressure
D 261 205 334-01 <«
= 202K111-25-0 H
Pbrake_F Breaker - ETA 10A
giar:;e'rl'ye:;agl 28mm 2 x Ring Terminal @ 4 mm
Black
Red ™
Batt+_S1 ~ 7 < 3
[ Battery +12V @ R g
Ring Terminal @ 8 mm , 0
Red
Batt+_S2 Yaw/ Lat. Accel.
S .
S B2 F02U.B00.435-01
- S . I
Battery +12V B1e Yaw
Ring Terminal @ 8 mm
100 ed > Diagnosi
Batt+ S3 iagnostic Interface
= © ASL 0 12-35 SN
] 202K132-25-0 D|
F02U.B00.238-01 5 Diag_ABS RR Wheel Speed
> Brake Pedal Switch 87\7 F02U.B00.241-01
open wires On/Off Switch ;
A B - 8868K4 RR_WS
ABS M4 Connector —_— SW_brake 202K111-25-0
1 1928.405.168 6‘7_ SW_ON/OFF .
Cover -
1928.404.982 I
222K132-25-0
ABS M4 C
E 83 E
RL Wheel Speed
A / F02U.B00.241-01
7 CAN Intersection RL_WS
| ASL 1 06-05 SB-HE ]
& 204W221-25/225-0
700 4 SP/CAN
F > F
N4 Battery GND - Val ’
atter - Valve "
Ring il 8 m | C-Sport Logger Intersection
N Blus @ ASL 0 06-05 SD-HE %
- GND -V o 204W221-25/225-0
1 4‘6 \ A / SP/C-Sport N
Battery GND - Motor
FL Wheel Speed S‘l‘rjg Terminal @ 8 mm
fe Fozu.soo.zn-m oM g
FL_WS FR Wheel Speed \fl\vgeee; gpazegr\llnterface
F02U.B00.241-01 5
202K132-25-0
FR_WS SP/WS Interface a
. . . Briickenstecker
Please select the required wire exit !! F02U.B00.304-01 H
l:, Kabelabgang |:| Kabelabgang
"TOP 90" |\ roe B
71 ]
1
Note(s):
1 - Harness to be laid out as shown in the diagram to the left. 1
- ABS M4 connector can be oriented as shown on the far left.
- Please read ABS M4 Manual for mounting instructions of the ABS M4 unit
] - All dimensions are in mm. o
Wire Exit: top 90 deg Wire Exit: top straight
F02U.800.238-01 F02U.800.238-01 C D
J o 0 J
Wire Exit: down 90 deg Wire Exit: down straight M
= F02U.B00.237-01 F02U.B00.237-01 B
ok [t et gt vt e oo ot o K
3 Textinder [rusgangssprache:
55 I@Iwb 20130628 __|HtM | BEG/EMS3
gi» 4] 2010.07. [A. Nitsc he 1 BEG/EMS3
§§ 03 |Connector 04. A Stauffer |£D—NA BEG/MSD-NA
§§ [SP//CAN - SB_ | 2008.03. [Alex Wood MSD-NA BEG/MSD-NA
€8 01 |initial drawing 2008.12. Bergenske MSD-NA BEG/MSD-NA 1
85 rd | Crengerent WD | DriGer. | Cheasioe, | Rebas g | BAN|  Reep dep v, Erms
of Kabelabgang o - st s
“"DOWN 90" sersrcum; " °
[T T
L e = T & |L
F.02U.V00.xxx-05 F.02U.S00.043-09 ABS M4 Harness we <" | @ mosen |__-Project Name- ABS M4 [
Bestell-Nummer Entwurfszeichnung Benennung =0 CEP [Scab sab Docipe | F.02U.V00.xxx-05 |um | o | Foml
. - . Vit meets Skt s Syst . - - - . - A1
order number schematic part name T N2560.1 CAT [ =D
1 [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 [ 6 [ 7 | 8 N 9 | 10 11 | 12 13 | 14 | 15 | 16
1 ) )
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] I 2 I 3 I 4 I 5 I

12 | 13 | 14 | 15 | 16

Valid for:

Adjustment / Function Switch

Al Malfunction Lamp ASL 106-05 SE-HE Al
ASL 1 06-05 SA-HE
headunit in engine(front) compartment s
3
— Diagnostic Interface
g ASL 0 12-35 SN
| - 25-(
= Front Brake Pressure <] © g(‘)angLSést 0 Bj
D 261 205 334-01 .
HTAT as boot(202K111-25-0) W
Pbrake_F 9 o
FR Wheel Speed
F02U.B00.241-01 Schalterstellung AUS
Kipphebel zur Kerbe hin
off
g ,\00() On/Off Switch @ G
8868K4 on
202K111-25-0 Koo =S o
SW_ON/OFF
Brake Pedal Switch .
o open wire o
SW_brake ,\QQQ
1000 Yaw / Lat. Accel.
F02U.B00.435-01
B F02U.B00.238-01 . RR Wheel Speed B
Yaw F02U.B00.241-01
RR_WS
ABS M4 Connector ﬂ»
- 1928.405.168 -
Cover
1928.404.982 |
202K132-25-0
ABS M4 500 2500
E| E|
o) CAN Intersection RL Wheel Speed
ASL 1 06-05 SB-HE F02U.B00.241-01
HTAT as boot(204W221-25/225-0)
Kodierstecker SPICAN RL_WS
1 CAN 1
i:?:r Seal zpol Kodierstecker
HTAT CAN
F02U.B00.246-01 mit 60 Ohm
F Widerstand F
CAN TERM. 60Q
2
- % Q - é<
()
g Battery GND —
=] Ring Terminal @ 8 mm o\
3 Blue [=)
e oND 2) g
FL Wheel Speed Wheel Speed Interface
F02U.B00.241-01 AS 6 12-35 SN ]
N 202K132-25-0
FLws SPIWS Interface
H
Breaker - Fuse 40A
g?ae;end Note(s) -
Breaker - Fuse 10A S$1 FUSE 40A
i Breaker - Fuse 254 Britckenstecker - shorten tail length of all boots 202D9XX-25 by half
3 FUSE 10A open end F020.800.304-01 - all transitions fixated with tape and overlapped
1 z'é’iKUSE 258 - all boots bonded at front and rear side or use -225 (w/ glue) 1
- all wires twisted
- all legs labeled
- all dimensions are metric
o - boots with terminals must be sealed o
connected to fuse - fully populate all connectors with pins and sockets
- all unterminated screens to be folded back and sealed
J - please read ABS M4 Manual for mounting instruction of the ABS unit J
- complete loom in Periflex N-SG tubing
- transitions made with tape
- due to install a boot make the cable exit with HTAT and than the boot / HTAT over this
K il cases of doutt, o ot o gl rguage = g Grignltanguage o K
i aton Zwsisaclon o Tot ncrAusgangesprach vindic isgasprcna
20141117
20140728
20140711 |HtM
1 Wire Exit: top straight 01[initial drawing 20140220 [HtM -
F02U.800.238.01 i |_CrangePend DD | Dewioer | Creaeioer | RekmsFeg R o T,
: : Treciment | SizelGst.
eordrg - .
) ABS M4 Harness e .
F.02U.V01.917-01 F.02U.S00.452-01 HU in Front [ T e ABS M4 Clubsport HU Front |5
Bestell-Nummer Entwurfszeichnung Benennung CLP. [Sealisan =* |F.02U.V01.917-01 1" I6id™
order number schematic part name || e N2560-1 caT [ T
_ | 2 | 3 | 4 I | 5 | 6 | 7 | 8 I AN 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16
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